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CHAPITRE 1

Introduction

Nous allons nous intéresser aux multiplicateurs, i.e les opérateurs sur des espaces
de Banach de fonctions sur un groupe localement compact abélien (LCA) qui com-
mutent avec les translations. Nous avons pu traiter ce probléme dans un cadre trés
général, mais le point de départ de la thése était ’étude des opérateurs de Wiener-
Hopf. A Torigine, on s’est proposé de démontrer qu'un opérateur de Wiener-Hopf
sur un espace a poids L2(RT) posséde un symbole. Plus précisément, on dit que §
est un poids sur RT si § est une fonction mesurable, strictement positive sur R™
vérifiant les propriétés suivantes :

~ J
(1.1) dt(z) = sup essy>o% < +00, pour z > 0,
B Y
(1.2) ;5:(3:) = sup essy>0M < 400, pour z < 0
~ oy —x)
et on pose

+oo
LE(RT) := {f mesurable sur R | /0 |f(z)]?6(z)?dx < —I—oo}.

Soit

Pt Llloc(R) - Llloc(R+)
lopérateur défini par la formule : Pt f(z) = f(x), p.p. © > 0 et P*f(z) = 0, pour
z < 0. Un opérateur T borné sur LZ(R") est appelé opérateur de Wiener-Hopf si

PYS_,TS.f = Tf, Ya € R, Vf € L(R"),

ou S, désigne l'opérateur défini sur L}, (R) par S,f(z) = f(z — a), p.p.. On note
W;s Despace des opérateurs de Wiener-Hopf sur L2(R™) et on note C2°(R™) Pespace
des fonctions de classe C*° a support dans RT. Il est bien connu (cf. [17]) que pour
tout 7' € Wy, il existe une distribution pur telle que

(1.3) Tf = P*(ur * f), pour f € C*(R").
3



De plus, il existe une fonction h € L>(R), appelée le symbole de T, telle que
(1.4) Tf = Pt*F Y (hf), pour f € L*(RT).

On s’est fixé comme premier objectif de généraliser (1.3) et (1.4) pour T' € W, ou
 vérifie (1.5). Le probléme était similaire au probléme de l’existence du symbole
d’un multiplicateur sur un espace a poids L2 (R), qui était aussi un probléme ouvert.
Dans la premiére partie du Chapitre 2, nous traitons d’abord ce dernier probléme.
On appelle poids sur R toute application mesurable, strictement positive sur R
vérifiant la condition suivante :

w(z +1t)

w(x)

Soit L2 (R) P'espace vectoriel des fonctions f mesurables sur R telles que

/ 1 (2) 2w (2)2d < +o0.
R
Pour a € R, on définit sur L2 (R) l'opérateur de translation S, par la formule :

(Saw f)(2) = f(x —a) pp.

(1.5) WO(t) := sup esszer < 400, pourtoutt € R.

On a
w(z+a)
w(z)

et grace a ’hypotheése (1.5), I'opérateur S,, est borné. On note M, l'ensemble

(1-6) HSa,wH = Sup €SS zeRr

des multiplicateurs sur L2 (R), c’est-a-dire Pensemble des opérateurs bornés, qui
commutent avec S, pour tout a € R. L’algébre M des multiplicateurs sur L*(R)
est bien connue ([18], [22]) : si M € M, il existe h € L*(R) tel que

(1.7) Mf =hf VfeL*R).

La fonction h est appelée le symbole de M. Nous généralisons ce résultat pour tout
espace a poids. Nous nous sommes inspirés de résultats analogues dans le cas discret.
Plus précisément, Shields montre dans [33| que tout multiplicateur sur
2(Z) = {v = ez | 3 loal?0*(n) < +00}
nez

est associé a une fonction holomorphe bornée sur

1
2€C| ey <l < 0(5)}.
{ p(S7H)
S désignant le shift sur [2(Z). Le cas ou ﬁ = p(S) semble n’avoir été traité

que trés récemment par Esterle dans [10]. Dans la premiére partie du Chapitre 2,
4



nous établissons un résultat analogue a (1.7) pour tout multiplicateur sur L?(R),
pour tous les poids w vérifiant seulement ’hypothése (1.5). En tenant compte des
similitudes entre les opérateurs de Wiener-Hopf et les multiplicateurs, il est naturel
de conjecturer que tout opérateur de Wiener-Hopf admet une représentation ana-
logue a (1.4). Il est bien connu que tout opérateur de Wiener-Hopf sur L*(R™) est
déterminé par PTM, ou M est un multiplicateur sur L*(R) (|17]) et dans ce cas
(1.3) et (1.4) sont des conséquences immédiates des résultats sur les multiplicateurs.
Nous n’avons pas pu déterminer si tout opérateur de Wiener-Hopf sur LZ(R™) est
la restriction a L3(R") d’un multiplicateur sur L2 (R), ot w est un poids sur R bien
choisi, tel que w|g+ = d. Néanmoins les méthodes développées pour les multiplica-
teurs sur les espaces a poids, adaptées avec quelques modifications a la situation des
opérateurs de Wiener-Hopf, nous ont permis de résoudre le probléme que 1’on s’était
initialement proposé de traiter. Plus précisément on obtient le résultat suivant.

THEOREME 1.1. Soient 0 un poids sur RY et T € Ws. Alors
1) Pour tout a € Js, on a (Tf), € L*(RT), pour f € C>(R™).
2) Pour tout a € Js il existe une fonction v, € L®(R) telle que

(Tf)a= P*]—"’l(l/a@), pour f € C°(R™).
3) De plus, siry <y, il existe une fonction v € Hoo(dg) telle que pour tout a € jg
v(z +ia) = v,(z), p.psur RT
et |[vlleo < [T

Ici on utilise les notations suivantes :
(fa(z) = flx)e ™, pp., Vf € Ly(R"), Va € R,

FZ tim SR s = lm 55(en)h
T ngrfoo5 (n)n, r; nl_l)r_’r_loo(s (—n) ",

Js = [nry,Inrf], Qs :={z € C| Imz € Js},

2 —
cs = exp/ 21In 07 (u)du.
1

Nous nous sommes ensuite proposé de revenir au probléme de 'existence du
symbole d’un multiplicateur sur un espace de Banach de fonctions définies non plus
sur R, mais sur un groupe LCA. Ce probléme étant beaucoup plus général que le
probléme traité dans le Chapitre 2, nous nous sommes d’abord penchés sur le cas
du groupe Z. Soit

S :C%3 (2(n))nez — (2(n —1))nez.
5



Dans le Chapitre 3, nous considérons les espaces de Banach E de suites sur Z, véri-
fiant les propriétés suivantes :

(H1) L’ensemble F(Z) des suites finies sur Z est dense dans E et pour tout
n € Z, la fonction

Pn i x — x(n)

est continue de £ dans C.
(H2) On a S(E) C Eou S™(E) C E.

(H3) On a,(E) C E,Vz € T et sup,cy ||10.]| < 400, ot 'opérateur ¢, est défini
par la formule ¢, (a)(n) = a(n)z" Vn € Z.

Dans la suite nous désignons par spec(S) le spectre de 'opérateur S & domaine
F(Z) dense dans E. Nous associons a tout multiplicateur sur £ une fonction es-

sentiellement bornée sur spec(S) et qui est de plus holomorphe sur spec(S), si
spec(S) # (). Pour tout k € Z, nous appelons e, la suite sur Z, dont tous les coeffi-
cients sont nuls a I’exeption de e (k) qui est égal & 1. On a pour tout M € M(FE),
(1.8) Ma =ax M(ey), Ya € F(Z).

On note M la suite M (eg). On peut associer a chaque multiplicateur une série de
Laurent formelle M définie par la formule

]T/[/(z) = Z]\A/[(n)z”, vz e C.
nez
A tout a € E, on peut aussi associer une série formelle en posant
a(z) = Za(n)z”, Vz e C.
neZ

La propriété (1.8) entraine au sens formel
Ma(z) = M(z)a(z), Vz € C.

Notons C, = {z € C||z| = r}, pour r > 0. Nous démontrons dans le Chapitre 3 le

théoréme suivant.

THEOREME 1.2. Soit E un espace de Banach de suites sur Z vérifiant les hypo-
theses (H1) et (H3). De plus on suppose les opérateurs S et S™' sont bornés sur E.
6



1) Nous avons spec(S) = {ﬁ <z < p(S)}.
2) Soit M € M(E). Pour r > 0 tel que C, C spec(S), M e L>(C,) et on a
(M (2)] < [[M]|, p.p. sur C..

3) Sip(S) > ﬁ, M est holomorphe sur spec(S).

Ainsi nous généralisons le résultat de Shields [33]. Nous allons aussi démontrer
dans le Chapitre 3 que si E est un espace de Banach vérifiant les conditions (H1),
(H2) et (H3) le Théoréme 1.2 reste valable. Dans ce cas nous verrons que si S est
borné et S~! n’est pas borné, on a p(S™!) = +o00. De méme si S~! est borné et S
n’est pas borné, on a p(S) = +oo. Nous remarquerons que si les opérateurs S et S—*
ne sont pas bornés sur F, le Théoréme 1.2 n’est pas valable en général. Les méthodes
employées dans le cas des multiplicateurs servent aussi & associer dans le Chapitre
3 a tout opérateur de Toeplitz un symbole. Dans le Chapitre 4, nous considérons la
situation générale ot G est un groupe LCA. On note G le groupe dual de G. Pour
r € G, soit S, Uopérateur défini sur L} (G) par

loc

S.f(y) = fly— ), pp.

Pour y € @, on note I'y, I'opérateur

Line(G) 5 f — X[

Nous allons considérer des espaces de Banach E satisfaisant les conditions suivantes :

(H1) C.(G) € E C L},.(G), les deux inclusions étant continues, et C.(G) est

loc

dense dans E.

H2) Pour tout = € G, S,(F) C E et sup S:|| < 400, pour tout compact
( zeK
K CG.

(H3) Pour tout x € G, I'(E) C Eetsup, g [Ty < +oo.

Les hypothéses ci-dessus ont été suggérées par les conditions posées dans le cas
de 7Z, mais on demande ici que toutes les translations soient bornées sur E. On
appelle multiplicateur sur £ tout opérateur borné

M:E—FE
7



tel que
S, M = MS,, Vx € G.

L’algébre des multiplicateurs sur F sera notée M(FE). Soit G le groupe des mor-
phismes continus de GG dans C* et soit G+ le groupe des morphismes continus de GG
dans R* On munit G de la t0p010g1e de la convergence uniforme sur tout compact.
On va rechercher un sous-ensemble GE de G tel que pour tout M € M(E ) et pour
tout f € C.(G) la fonction (M f)0~! appartienne a L*(G), pour tout 6 € Gp. Ceci
permettra de définir de maniére naturelle la “transformée de Fourier généralisée” de
M f sur Gp. En tenant compte des arguments de [28] et [26], un candidat naturel
est I’ensemble

Ge={0€ G| [ f@o @] < Is). vf € €},
o My € M(E) est opérateur de convolution
E>g— fxy.
Notons A(E) lalgébre fermée engendrée par les opérateurs My, avec f € C.(G)
et B(E) l'algébre fermée engendrée par les translations. Dans le Chapitre 4, nous
verrons que ’ensemble Gg est isomorphe & ’ensemble non vide des caractéres de
'algebre A(FE). On pose
GL={l9], 0 € Gg}.
Il est facile de remarquer que
Gp = GiG.
Soit U un ouvert de CP. Une fonction
M:U3A—T(\)eq
est dite analytique sur U, si pour tout x € G, la fonction

UsX— T\ (z) eC

est analytique sur U. On note d la mesure discréte sur G£. Nous obtenons le résultat

suivant.

THEOREME 1.3. Soit E un espace de Banach vérifiant les hypothéses (H1), (H2)
et (H3).
i) Soient M € M(E) et 6 € Gg. Pour tout f € Ce(G), (Mf)o~' € L*(G). Posons
pour tout § € GJEr et pour presque tout x € @,
Mf(0x) = (Mf)o=(x).
8



Il existe une fonction hy, € LO"(GNE, d®m) telle que

(Mf) = harf, ¥f € C(G)
et ||har]loo < ClIM]|, o C' est une constante ne dépendant pas de M.
ii) Soit U un ouvert de CP. Soit 11 : U — GNE une fonction analytique. Il existe
une fonction Hyrq € LO"(CA;,HOO(U)) telle que pour tout A € U pour presque tout
xe@,
MF(IIO)X) = HunCOWF (I ), Vf € Cu(G).

Dans le Chapitre 4, nous verrons que G4 est log-convexe et compact. Nous

remarquons aussi que
Gr C {0 €G, |0 (2)| < p(S,), Vz € G}.

Si G est un groupe discret ou un groupe compact nous verrons que
Gp={0cG, |0 (z)| < p(S,), Vz € G}.

Nous conjecturons que la caractérisation précédente est valable pour tout groupe
LCA. Dans les trois chapitres nous approximons un multiplicateur pour la topologie
forte des opérateurs par une suite ou par une suite généralisée d’opérateurs de convo-
lutions par des fonctions continues & support compact. Mais les méthodes employées
ensuite dans le cas d’un groupe LCA général sont trés différentes de celles utilisées
dans le Chapitre 2. En effet dans le Chapitre 2, nous nous servons d’une méthode
constructive, alors que dans le Chapitre 4, nous utilisons les caractéres des algébres
A(E) et B(E) et des propriétés des algébres de Banach et nous faisons largement
usage de 'axiome du choix, ce qui permet en particulier de traiter les groupes LCA

non o-compacts.






CHAPITRE 2

Symbole d’un opérateur de Wiener-Hopf sur L3(R")

1. Introduction

Dans ce chapitre on expose les résultats démontrés dans [28] et [29]. On appellera
poids sur R toute application mesurable, strictement positive sur R vérifiant la

condition suivante :

- w(z +1)
2.1 W(t) ;= sup esSyerR—————
21) (1) = supess, e s
Soit L2 (R) l'espace vectoriel des fonctions f mesurables sur R telles que

/R|f(x)|2w(x)2dx < 4o00.

On munit L2 (R) de la structure Hilbertienne associée au produit scalaire

< +00, pourtoutt € R.

<ﬁg>ﬁ<ﬁg>fi4ﬂ@mﬂwﬂwx

de sorte que I'espace C°(R) des fonctions de classe C*° et a support compact est
dense dans L2 (R). Pour a € R, on définit sur L2 (R) lopérateur de translation S,
par la formule : (S, f)(x) = f(z —a) p.p. On a
w(z + a)

w(z)

et grace a I'hypothése (2.1), I'opérateur S, est borné. On note M, 'ensemble des

(22) ||Sa,w|| = Sup €SS zer

multiplicateurs sur L2 (R), c¢’est-a-dire ensemble des opérateurs M € B(L2(R)), qui
commutent avec S, pour tout a € R, B(X) désignant I’ensemble des opérateurs
bornés sur un espace de Banach X. L’algébre M des multiplicateurs sur L*(R) est
bien connue (|18], [22]) : si M € M, il existe h € L>(R) tel que

(2.3) Mf =nf, Vf € L*(R),

f désignant la transformée de Fourier d’une fonction f € L*(R). La fonction h est
appelée le symbole de M. Réciproquement, la formule (2.3) associe a toute fonction

11



h € L*(R) un multiplicateur sur L?*(R). Des résultats analogues sur 'existence
du symbole d'un multiplicateur sont connus dans le cas discret. Plus précisément,
Shields montre dans [33| que tout multiplicateur sur

2(2) = {v = @nez | Y [0aPo*(n) < +o0}

nez
est associé a une fonction holomorphe bornée sur

1
{zeC| m < |z] < p(9)},

S désignant le shift sur [2(Z). Le cas ou ﬁ = p(S) ne semble avoir été traité que
trés récemment par Esterle dans [10]. Dans le cas continu des études approfondies
du symbole d’un multiplicateur sur L (R) ont été faites pour w un poids particulier
fixé (cf. [35] et [34]). Cependant, l'existence du symbole d’un opérateur de M,
semble ne pas avoir été étudiée pour un poids quelconque. On se propose d’établir
un résultat analogue a (2.3) pour tout multiplicateur sur L?(R), pour tous les w
vérifiant seulement I’hypothése (2.1). Etant donnés les résultats de [33] et [10], il
est naturel de considérer la bande

A, ={2€C|InR, <Imz<InR}'},

ol
RY = lim G(@)t = lm [[($1.)"]1F = p(S1.)
et
R = lim &(-2)7> = 1 !
- 1m wl(—x T = ‘
w r—-+00 n—+00 p(S_Lw)

m[[(So1)"77 =
’

1
Soit M € M,,. Pour a € R et f € L2(R), on définit la fonction

(fla: t — e™f(t).

On va montrer que pour a € I, :=[In R, m R}] et f € C*(R), la fonction (M f),
appartient & L(R) et qu’il existe v, € L>(R) tel que

o — —

(M f)a(z) = va(@)(f)a(z) PP
et .
2
Joall < C 1T C=exp( [ 2mmity)dy)
Ceci est une généralisation directe & M, du résultat (2.3) concernant M si

R, <1< R!.
12



De plus, quand R, < R}, la fonction
v:z=a+irx — v,(x)

est holomorphe sur A,. Nous reprenons ici certaines méthodes de [10] et [33], mais
le cas continu présente de sérieuses difficultés supplémentaires par rapport au cas
discret. En effet, si w est un poids quelconque, il n’est pas du tout évident que

—

(Mf), € S(R), pour M € M,,, a €1, et f € C®(R). Nous traitons en premier
le cas des opérateurs de convolution avec une fonction de C°(R). Tout d’abord,
dans la partie 2 de ce chapitre, nous nous ramenons au cas d’un poids continu, qui
vérifie des propriétés supplémentaires. Dans la partie 3, on démontre que pour tout
M € M,, il existe une suite (¢,)nen C CZ(R) telle que M est la limite pour la
topologie forte des opérateurs de la suite (My, )nen, 00 My, @ f — f* ¢, est le
multiplicateur sur L2 (R) associé a ¢,. De plus, nous disposons d’un controle sur la
norme de My, . Puis, dans la section 4, grace a plusieurs lemmes techniques, nous

montrons que
[¢(a)] < || Tyll, Vo € CF(R), Va € A,

Nous déduisons de ces résultats, a la section 5, le théoréme concernant les multipli-
cateurs sur L2 (R) énoncé ci-dessous.

THEOREME 2.1. Soit w un poids sur R et soit M € M,,.
1) Ona (Mf), € LAR), pour f € C°(R) et a € I,.
2) Pour a € 1,, il existe une fonction v, € L*(R) telle que

(M fa(z) = va(@)(f)a(z), VI € CZ(R), pp.
De plus, on a |Vel||eo < C, [|M]], Ya € 1.
3) Si R, < R}, il existe une fonction v € H*(A,) telle que :

w7

Mf=vf, Vf € CX(R),

ot ]\/4\f(x +ia) = (m(x) pour a € Iow, f e CE(R).
4) spec(S,) ={2€ C| R, < |z| < R}.

Dans ce chapitre nous allons étudier aussi un probléme assez similaire. On dira
que ¢ est un poids sur R™ = [0,00[ si § est une fonction mesurable, strictement
positive sur Rt vérifiant les propriétés suivantes :

oz +y)
o(y)

13
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o(y)
oy — )

Notre objectif est de démontrer un théoréme de représentation pour les opérateurs

(2.5) 0 < sup essy>o , pour < 400z < 0.

de Wiener-Hopf sur I'espace
+oo
L;y(RT) := {f mesurable sur R | / |f(z)]?6(z)dw < —i—oo}.
0

Il est clair que I'espace L3(R™) est un espace de Hilbert si on le munit de la forme

sesquilinéaire définie par la formule
<fg>=<fg>= | f@Fe)i)dr, vf € LiRT), vg € LiRT).
On définit, pour a > 0,
Uas : Li(RT) — L§(RY)
par la formule :
Uwsf(z) = f(x —a), pppourz > a, U,sf(x) =0, pour 0 < z < a.

On définit, pour a > 0,

Vo : Li(RY) — Li(R™)
par la formule :

Vasf(x) = f(z + a), p.p. pour x > 0.
Posons
6% (a) = |Uasll, Ya >0

et

0% (a) = |Veagll, Va < 0.

Quand il n’y a pas de risque de confusion, nous écrirons U, (resp. V;) au lieu de U,
(resp. Vo5 et U (resp. V) au lieu de Uy (resp. V7). On définit

Pt L (R) — LL,(RY)

par la formule : Pt f(z) = f(x), p.p. ¢ > 0 et Pt f(x) =0, pour x < 0. et on définit
P L (R) — LL(R)

par la formule : P~ f(x) = f(z), p.p. x <0 et P~ f(z) =0, pour z > 0.

DEFINITION 2.1. Un opérateur T € B(L3(R™)) est appelé opérateur de Wiener-
Hopf si
V,TU,f = Tf, Ya € R*, Vf € L2(R").

14



On note Wy l'espace des opérateurs de Wiener-Hopf sur L?(R™) et on note
C>®(R*) Tespace des fonctions de C'°(R) a support dans RT. Le cas § = 1 est
bien connu (cf. [17]). En effet, pour tout 7 € Wy, il existe une distribution ur telle
que

(2.6) Tf = P*(ur + f), pour f € CZ(RY).
De plus, il existe une function h € L>(R), appelée le symbole de T, telle que
(2.7) Tf = P*FYhf), pour f € L*(RT).

Nous allons généraliser les résultats (2.6) et (2.7) pour T € W, on § vérifie (2.1).
En tenant compte des similitudes entre les opérateurs de Wiener-Hopf et les multi-
plicateurs, il est naturel de conjecturer que tout opérateur de Wiener-Hopf admet
une représentation analogue a (2.7). Tout opérateur de Wiener-Hopf sur L?(R™) est
déterminé par PTM, out M est un multiplicateur sur L?(R) ( [17]) et dans ce cas
(2.6) et (2.7) sont des conséquences immédiates des résultats sur les multiplicateurs.
Par contre, on ne sait pas si tout opérateur de Wiener-Hopf sur L3(R") est la res-
triction & L2(R™) d’un multiplicateur sur L2 (R), ot w est un poids sur R bien choisi,
tel que w|g+ = 0. Néanmoins les méthodes développées pour les multiplicateurs sur
les espaces a poids peuvent étre adaptées avec quelques modifications a la situation
des opérateurs de Wiener-Hopf. Nous détaillerons les étapes du raisonnement qui
différent. Nous obtenons le résultat ci-dessous.
Posons

FZ tim SR)E s = lm 55(en)h
T ngrfoo(S (n)n, r; nETmé (—n) ",

Js:=[nry,Inrf], Qs :={2 € C| Imz € Js},
2 —
cs = exp/ 21In 07 (u)du.
1

THEOREME 2.2. Soient 0 un poids sur RY et T € Ws. Alors
1) Pour tout a € Js, on a (Tf), € L*(RT), pour f € C(R™).
2) Pour tout a € Js il existe une fonction v, € L®(R) telle que

(Tf)a = P*F " (va(f)a), pour f € CX(RY).
3) De plus, siry <ry, il existe une fonction v € H>®(s) telle que pour tout a € J;
v(z +ia) = v,(z), p.psur RT

et |[v]loo < sl
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2. Symbole d’un multiplicateur sur L?(R)

2.1. Exemples. Nous allons donner quelques exemples de poids sur R.

Exemple 1. Soit w(x) =1, pour x < 0 et w(x) = €”, sinon. Alors on a
|Saw| = €%, Va € R.

Il est clair que w vérifie (2.1), R} =eet R, =1.Ici,ona R} > R .

Exemple 2. Soit w(z) = €, pour tout x € R. On a ||S, .|| = e* < 400, pour
tout a € R. On remarque que R} = R =e.

Exemple 3. Soit w(z) = ¢*”, pour tout z € R. On a ||S,,|| = 400, pour tout
a # 0. La fonction w ne vérifie pas la condition (2.1). Cependant, dans ’espace
L2(R) tous les multiplicateurs sont triviaux, i.e. égaux a une constante fois I'iden-
tite (cf. [24]).

2.2. Préliminaires. Dans cette section, on montre que tout poids w est en fait
équivalent & un poids wy qui vérifie de bonnes propriétés de régularité. Dans ce but,
nous reprenons ici des arguments développés par Beurling et Malliavin dans [4].
Posons

V() = In(w(z)) p.p.
et soit
b(t) := supesszer |y(x +t) — y(x)|, Vt € R.

D’aprés (2.1), on a b(t) < +oo, pour tout ¢ € R. La fonction b est paire et sous-
additive. De plus, elle est mesurable. Comme 'union des ensembles

E,={teR|b(t) <n}
est R, la mesure de F,, est strictement positive pour n assez grand. Soit M > 0 tel
que

E={teR|b(t) < M}
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est de mesure non nulle. Quitte & réduire E, on peut supposer que la mesure de
E est finie. On pose g(z) = xg * x—g(z), pour tout x € R, ot xp est la fonction
caractéristique de E. Le support de g est contenu dans

Ei={teR|t=t;—ty, t; € E, ty € E}.

La fonction g est continue car ¢’est la convolée d’une fonction de L'(R) avec une
fonction de L*(R). Comme ¢(0) est égal a la mesure de E, qui est strictement
positive, g est strictement positive sur un voisinage de 0 et £} contient un intervalle
ouvert non vide. Comme b est sous-additive, on a pour tout compact K de R

(2.8) sup b(z) < +o0.
zeK

Posons My = sup,¢(_11)b(2). On fixe a > 0. On va montrer que
SUp €sSgpe[—a,a] |7(2)| < +00.

Soit M, tel que |b(t)| < M, pour tout t € [—2a, 2a]. Soit
Jo = {(.r,t) € [—a,a] x [-2a,2a] | |y(z+1t) —~v(x)] > Ma}.

On a ffga (ffa XJa da:) dt = 0 et d’apreés le théoréme de Fubini on obtient

/a</2axjadt> dr = 0.
—a N -2a

Cela implique que pour presque tout = € [—a,al, on a |y(x +t) — v(x)| < M,, pour
presque tout t € [—2a, 2a]. On fixe xy € [—a, a] pour lequel on a

V(o + 1) — v(0)| < M,
pour presque tout ¢ € [—2a, 2a] et on obtient
[v(zo + 1) < My + [v(20)],

pour presque tout t € [—2a,2a). Ainsi, on a |y(2)| < |y(zo)| + M,, pour presque
tout z € [—a,a]. Cela implique que 7y est localement intégrable. On peut définir un
poids wy, par la formule :

1

(2.9) wo(z) = exp (/2

Y(x + u) du), Vo € R.

=
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Le poids wy est continu. On pose vy(z) = In(wy(z)). La fonction vy est liptchitzienne.
En effet, pour tout z € R on a

et

De plus, on a

T+t
Yo(x +t) — yo(z) = / 7o' (u) du, pour tout z € R, pour tout ¢t € R,

car 7 est absolument continue. Comme
sup esszer|70’ ()] = (1) < My,
on obtient
(2.10) IVo(z +t) — vo(x)| < Molt|, Vz € R, Vt € R.
De plus, on a

WJo(y) = sup exp (vo(z +y) — Y0(x)) < eM°|y‘, Vy € R,
z€R

d’aprés (2.10). Ainsi, pour tout K compact de R on a :

(2.11) sup Wo(y) < 400
yeK

et le poids wy vérifie la propriété :

(2.12) lim sup wy(y) = 1.

nreo <L

De plus, le poids wy est équivalent au poids w. En effet, on a

wo () — exp </_% (x4 ) — fy(g:)dU>

w(z)

< exp< M, du) =M pop
-4
De méme, on a
(@) o p-p
wo(z)



Posons (3, = sup essxeRf((;”)). On a

D=

8, = exp / sup essyer (7(z +u) — ¥(x)) du

N[

= eXp/2 Ino(u) du.

1
2

On remarque que

SUp €SS,cr w(z) = exp /2 Ino(—u)du = f,
wo(x _

~—

N[

et on a
B  w(z) < wolz) < By w(z) pp.

Comme le poids w est équivalent & un poids continu, w vérifie la propriété suivante :
(2.13) 0 < infessyex w(y) < supessyex w(y) < +o00, pour tout K compact de R.

De plus, d’aprés (2.11), on obtient :

(2.14) sup w(y) < 400, pour tout K compact de R.
yeK
L’équivalence entre w et wy implique que L2 (R) = L2 (R). Pour T € B,, = B(L2(R)),
on note
Tfllw T'fllw
1Tl = s ey, = s Tl
FELZ(R), f#0 Hwa fELZ(R), f#£0 Hwao

Si aucune confusion n’est possible, la norme de T sera notée || T||. On remarque que

B TN, < N7y < B T 5.,
Cela implique

Rl =R}

w wo?

R, =R,

et les bandes A, et A,, associées aux poids w et wy sont égales.

Pour démontrer I'existence du symbole d’un opérateur de M, on peut donc sans
perte de généralité supposer que w est continu.
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2.3. Approximation d’un multiplicateur sur L?(R). Nous allons mainte-
nant approximer un multiplicateur de L2 (R) par une suite d’opérateurs de convolu-
tion avec des fonctions de C°(R). Pour K C R compact on pose

CRR)={f € CX[R) | supp f C K}.
Soit
H'(R)={feL*R)| f € L*(R)},

la dérivée étant calculée au sens des distributions. Soit w un poids sur R. On pose

w*(z) = o) Ve eR

et
UﬂLZdezéf@wP@M,

pour f € L?(R) et g € L?.(R). Les deux lemmes suivants sont connus (cf. [24]),
mais nous allons donner leurs preuves car nous utiliserons ultérieurement les mémes

arguments.

LEMME 2.1. Soit w un poids sur R. Soient M € M,, et f € C(R). Alors M(f")

est la dérivée de M(f) au sens des distributions.

Preuve. Soit (hy)nen une suite réelle qui converge vers 0 et soit f dans C2°(R).

Alors on a
NS _ i) <20, Ve N
Par convergence dominée, on obtient
Jim [t -] =
et cela entraine
i [MEDM i o

Comme M est un multiplicateur,
[ ) = 1))
n—-—+0o NN hn

ot, (S-maDf-M S

~ (M(f)(@)] w(z)*dz =0

converge vers M(f') dans L

M f au sens des distributions est M(f"). O

(R). On en déduit que la dérivée de

LEMME 2.2. Soit w un poids sur R. Pour tout M € M,,, il existe une distribution
wn d’ordre 1, telle que M f = puy = f, pour f € CO(R).
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Preuve. Nous reprenons le schéma utilisé par Héormander (cf.[18]) dans le cas
d’un multiplicateur sur L*(R). Soit B la boule unité de R. Soit g une fonction de
classe C*°, égale a 1 au voisinage de 0 et a support dans B. Si f € C°(R), on a
gMf € HY(R). Donc gM f est égale p.p. a une fonction continue et on peut définir
(M f)(0) comme la valeur de gM f en 0. Soit gy, 'application sur C°(R) définie par
(iars f) = (Mf)(O), ol f(x) = f(—x). Nous allons démontrer que I’application p,
est une distribution. On va appliquer le lemme de Sobolev (cf.[31], p.186) a gM f.
Nous avons

(MO = (M F)(O)] < Co(llgMTllzzm) + 1 (GM I 123

ou Cy > 0 ne dépend pas de f. Cela montre qu’il existe une constante C' telle que :
ool <c(([ 1ofwpra) + ([ oy @Par)’)
lz|<1 lz|<1

et avec une autre constante C' > 0 on obtient, grace a (2.13) :

(M) < C(IMFlls + 1M (P)) < UMY (1 + 1F1L).
Soit K un compact de R. Si f € C2°(R) on a :

(MHO)] < C) (110 + 171 )

ou C'(K) ne dépend que de K et donc application iy @ f — (Mf)(0) est une
distribution. On a :
(Mf)(y) = S—y(M[)(0) = (MS_,)(f)(0)
=< pinma, f(y—2) >, Vf € CF(R), Vy € R.
On conclut que
Mf=uyxf,¥VfeCrR). O
On dira que M € M, est a support compact quand la distribution p,; associée a

M est a support compact.

DEFINITION 2.2. Soit M € M, a support compact. On appellera symbole de M
la fonction fip; définie sur C par :

~ —isac)

fna(s) = {par, €
Le symbole de S; est gt(s) — e, Si ¢ € C®(R), le symbole de M, est ¢.

On déduit du Lemme 2.2 le résultat (certainement bien connu) suivant.
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COROLLAIRE 2.1. Soit w un poids sur R. L’algebre M., est commutative.
Preuve. Pour M € B(L2(R)), on note M* I'opérateur sur L2.(R) tel que
[Mf,h] =[f, M*h], Vf € L3(R), Vh € L2.(R).
Pour M € M,,, fet he C*(R), on a
(ng * f) s ho= [ (par D).
Cela entraine :
MF.B] = ((pas * £) % B)(O) = (f * (jag + B))(0) = [, M)

et M f = M*f, pour tout f € C>*(R). Soit U € M,,. Alors on a

[UMf,h| = [Mf,U"h| = [M*f,Uh| = [f, MUR], ¥f € CZ°(R), Vh € CZ°(R).

Donc (MU)h = (UM)*h = (UM)h, Vh € C>*(R) et MU = UM pour tout M et
tout U dans M,,. O

PROPOSITION 2.1. Soient w un poids sur R et M € M,,. Alors il existe une
suite (Yn)nen de multiplicateurs & support compact telle que

1Yo f — Mfll. =0, Vf € L2(R)

lim
n—-+00
et |V, < [|M]|, Vn € N.

Preuve. Pour f € L2(R) et t € R, posons (V;f)(z) = f(z)e”"™, pour tout
x € R. 1l résulte du théoréme de convergence dominée que (V;);cr est un groupe
fortement continu d’opérateurs sur L2(R). On fixe M € M,,. Soit 7 I'application
définie par la formule :

T:R—VyoMoVie B(L;(R))
Alors 7 (t) € M., pour tout ¢t € R. En effet,
T(t)(Sa f)(@) = M(f(s — a)e™™)(x)e™
= M(f(s — a)e™ "D ") (2)e"™ = M(f(s — a)e™ ") (x)e"=

=S, (Tt)f)(x), Va€eR, YVt eR, Vz eR.
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De plus, ||7(¢)|| = [|M||, pour tout t € R et 7(0) = M. L’application t — M oV}
est continue pour la topologie forte des opérateurs. D’autre part, V; est unitaire pour
tout t et 7 est continue pour la topologie forte des opérateurs. Pour n € N, soient

gn(n) = (1 - )%’)X[—n,n](n), vn e R

et

1 — cos(nx) Ve € R
———————~ Vz eR.

Tn(z) = T2
On a Y,(n) = gn(n), Vn € R, Vn € N. La suite (7, ),en est une suite régularisante
c’est-a-dire 7, est réelle positive, ||v,|[z1 = 1 pour tout n et

lim Yn(z)dz =0, Ya > 0.

=t Jig|>a
On pose Y, := (7 *7,)(0). Alors pour f € L?(R), on obtient
i [V, — Ml =0
Pour n € Net f € L2(R), on a
IYaflle = 1T+~ (0)) £115

+o0 +oo
/ ’/ ) Yn(— dy’ dx

</ 7 / Twe >m<—y>dy)2w<x>2dx-

oo
En appliquant I'inégalité de Jensen & la mesure v, (y)dy et a la fonction convexe z?
et en utilisant le théoréme de Fubini, on obtient

Wtz < [ [T @@ iy

+00 +oo
< / 1T 112 )y < / 1M1 112 () dy

0 NS
= [MIPIIfIIZ, ¥n €N, Vf € L3(R).

On conclut que M est la limite pour la topologie forte des opérateurs de la suite

(Yo )nen et que ||V, ]| < [|M]], ¥n € N. Nous allons maintenant nous intéresser a la dis-

tribution associée a Y,,. Soit f € C°(R) et soit n € N. En reprenant I’argument de la

preuve du Lemme 2.1, on montre que la dérivée de M(fgn) au sens des distributions

est M((fgn)’) Soit g € C2°(R) une fonction égale a 1 au voisinage de 0 et a support
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dans B. Alors gM(fg,) € H'(R) et on peut définir (M(fg,))(0) = (gM(fg,))(0).
On pose :

En appliquant le lemme de Sobolev & gM(fg,) on obtient

M(Fa) O] < o (IM(Fgn) iz + 1 (M(Fon)) Nezcs)).

ol Cy est une constante indépendante de f. Par le méme raisonnement, que dans la
preuve du Lemme 2.2, on montre qu’il existe C > 0 telle que :

(M (Fg)) O < (11 fgalle+11(Fgn) 1)
Pour f € C¥(R), on obtient :

(M(Fgu)(O)] < ) (Il + 117l )

ou C(K) ne dépend que du compact K C R. On conclut que urg, est bien une
distribution d’ordre 1. Il est clair que pup;g, est a support compact. Exprimons

maintenant Y,, en fonction de py;¢g,. Nous avons

(TeONW) = [ T-9)wrmisds

+00
= M(V_of)(y)e Yy (s)ds

—00

— / (inteos oy — )00 (5)ds

o0

-/ " (tinte s £y — D)) a(s)ds

o]
“+00

— (irte  fly — ) / u(s)e" %% dr)

— (inte s £ = )90 (@)) = (1a1gn)es Fly — 7)), VF € CZ(R).

On conclut que

Pour ¢ € C>°(R), on définit M, : f — ¢ * f, qui est le multiplicateur sur L?(R)
associé a ¢. On note CFP(R) I'espace des fonctions de classe C* sur R a support
dans le compact K. On remarque que pour ¢ € C%¥(R), g € L?(R), la fonction
R >z — ¢(2)S,9 € LI (R)
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est uniformément continue sur R et
/ [¢(x)Szglldz < [|¢]|oollgll Sup [Sz][m(K) < +o0.
K x

On conclut que [, ¢(2)S,gdx est une intégrale de Bochner convergente pour la
topologie forte des opérateurs (cf. [16], Chapitre 3). Nous avons, la formule suivante

(2.15) M, = / o(x)S,d.

R
En effet, soit K un sous-espace compact de R. On a My(CE(R)) C CF, .0 (R) et
la restriction de [, ¢(x)S,dx a CF(R) peut étre considérée comme une intégrale de

Bochner sur C(R) & valeurs dans C%° (R). Comme les intégrales de Bochner

K+supp(¢)
commutent avec les formes linéaires continues, on obtient, pour g € C>°(R),

Myg(z) = (6% g)(x /¢ glz—y dy—/ " o(y)(Syg)(z)dy

- ( /  Wse)@), e R

et la densité de C°(R) dans L2 (R) entraine la formule (4.6). On remarque que pour
¢ € LL(R) 'opérateur de convolution avec ¢ est aussi un multiplicateur sur L (R).

PROPOSITION 2.2. Soit w un poids sur R. Soit M € M,,. Alors il existe une
suite (¥y)nen C CP(R) telle que

lim My, =M

n—-+o0o

au sens de la topologie forte des opérateurs, et telle que pour tout n € N, on a
[ My, || < K [[M]],
0t K = supy, <1 1Sy l-

Preuve. Pour démontrer la proposition, il suffit de montrer que tout multiplica-
teur a support compact est la limite au sens de la topologie forte des opérateurs d’une
suite (My, Jnen C My, ot ¢, € C2°(R), pour tout n € N. Soit M € M,, a support
compact et soit (6,)nen une suite régularisante telle que pour tout n > 1 la fonction
0,, est réelle, positive, paire et a support dans [—%, l]. Alors, pour f € L?(R) on a

hm 10, f— fllo =

Pour n € N, posons M, f = M(0, * ), pour tout f € L2(R). La suite (M,)nen
converge vers M pour la topologie forte des opérateurs et M, = My, , ou

Uy = pus * 0, € CF(R).
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Ona M,f=6,%xMf, car M, est une algébre commutative et

stz = [ | [ e - v wa] vere

< [T 10006 - i) vt

(e 9] o0

+oo +oo
g/_ /_ (M f)(z — )20, (y)w(x)*dydr, ¥n €N, Vf € L2(R),

d’aprés 'inégalité de Jensen appliquée a la mesure de probabilité 6,(y)dy et la
fonction convexe x2. En utilisant le théoréme de Fubini, on trouve :

—+00

LI < [ ISP 1M1 6y

—0o0

2
< (sup IS,1) IMSIE, vn €N, V) € L2(R).

1
‘y|§g

Par conséquent, on obtient

| M,|| < k,||M]|, pour tout n € N. O

2.4. Symbole d’un multiplicateur M,. Dans cette section nous démontrons
que pour w un poids sur R continu :

(2.16) [p(a)| < [[My]l, Vo € CZ(R), Va € A,.
Pour w continu, posons
R, = lim <sup 7w($ + y)) ;, R, = lim (sup —w(y) >_;,
T a—tooNy>o wW(Yy) T a—too\y>o w(T +Y)
1 _ _1
RY,= lim (sup %) ", R, = lim (sup w(x4—|—y)) .
et \y<o w(—T +y) T ety w(y)

On remarque que Rf, > R, et R}, > R, et nous définissons
I =R, ,mRf|], A,1:={2€C|Imze€l,,},

I,2:=[n R;,Q,IHR:ZQ], Ao ={2€C|Imz € [,>}.

Pour établir (2.16), nous avons besoin de plusieurs lemmes.
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LEMME 2.3. Soit § un poids sur N, tel que :

| _ > 1.
ptoo (iﬂ% o(n + p)) -
Alors :
: : d(n+1)2
f1 =
e 5002 + ..+ 0(n)?

Pour la preuve du Lemme 2.3 on peut se rapporter au début de la démonstration
du Lemme 3.1. de [10].

REMARQUE 2.1. Soit w un poids continu sur R. Alors on a les égalités :

(2.17) RS, = lim (sup M)%, R, = lim (sup ﬂ)%,

p—+oo\peny  w(n) p—+oo \ ey w(n + p)

5 _m — _1
(2.18) R, = lim (Sup M) " R,,= lim <sup 7w( P n)) "
5 p——+00 neN (.U(—p — TL) ’ p——00 neN w(_n)

Q=

(2.19) Ry = lim (sup M);, R = lim <sup ﬂ) )

p—too\nez  w(n) Y poteo\uez w(n + p)
En effet, pourz € Ronax=n+t,oune€Zettec|0 1] et

w(n) <w(z) < sup w(t)w(n),

SUDP¢e|o, 1] w(t) t€0, 1]

ce qui entraine les égalités voulues.

LEMME 2.4. Soit w un poids continu sur R et soit

1= {z €cCllnR,; <Im z et ngrfooze_%lmzw(kf - —1—00}.

Alors pour tout o € B,

o1, il existe une suite (for)ren C L2(R), vérifiant les deux

conditions sutvantes :

(220) Z) Hfa,kHw = 17 Vk € N.
(2.21) i) Mm 1S fas = €7 farllo = 0.

27



Preuve. On fixe o € B, et € €]0,3[. On pose A = e™, fo = x[_cq €t

gn = Z Aipilsp fe'
p=0

On a :
n 2 n €+p
lgnll2, = / ’Z AP f(a —p)’ w(r)?de =Y |\ fe(x = p)’w(z)?de
=Y W [ el p2e = YA [ e pPds
p=0 —€ p=0 —¢
Maintenant, on va montrer que
_ 2
lim inanmM — 0.
lgnll2
On a
H Sgn - )\gn HZ; = H Z AipilSerlfe - Z Aipspfe H«.Qu
p=0 p=0
n+1 n
=1 Y ATSude = Y NTS 2 =1 AT S S~ LI
p=1 p=0

€

= \)\]2"2/ w(x+n+1)2dx+/ w(x)*dx

€ —€

et cela implique
| Sgn —Agn 12 N7 [ (@ +n+1)%de + 1 w(z)’de
lonll2 2o A2 1 w(z + p)*da
On définit le poids o par la formule

o(p) = (/E w(.r—l—p)de)é, Vp € Z.

—€

Alors on a :
| Sgn —Agn 17 A" ?0(n +1)* + 0(0)?
| gn [I2 > o [AI72 720 (p)?
On remarque que w(p) < O(—z)w(x + p), Vp € Z, Vx € [—¢, €]. Cela implique
wip+x) > “(p) , Vp €Z, Vr € [—¢, €]

Supse[fe,e] (D(S)

et il existe C' > 0 telle que

w(p+z) > Cw(p), Yp € Z, Vr € [—¢,€]
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et donc
1

o(p) = </E w(x —I—p)de)% > ( E C’Qw(p)de) * = Kw(p), YpeZ,

€ —€

ou K est une constante réelle positive.

De méme, w(p+ ) < @(z)w(p), Vo € [—¢, €] et il existe C’ > 0 telle que :
w(p+z) < C'w(p), VpeZ

et donc .

o(p) < (/E C’Qw(p)QCJlt?c)§ = K'w(p), Vp € Z,

—€

ou K’ est une constante réelle positive.

L’inégalité Kw(p) < o(p) < K'w(p) entraine :
o(n) - Kw(n)
o(n+p) ~ K'wn+p)

, Yn € Z, Vp € Z.

Nous avons

supﬂ > Msupﬂ, Vp € Z,
neN 0(n + p) neN w(n +p)

ou M est une constante réelle positive. Ainsi,

lim ( |A|Psup

(n) \» . 1 w(n) \» By
———) >N\ 1 M _ >— >1
pHJroo( neN 0'(77, —+ p)) - | | piriloo (SUp ))

neN w(n +p TRy, T

d’aprés (2.17). On peut appliquer le Lemme 2.3 au poids |A\|"Po(p) et on obtient :
A2 D g (4 1)2
>p—o [AI7P0 (p)?

Comme lim, ;o >0 [A[7*w(p)® = +00 et comme les poids w et o sont équiva-

liminf, . = 0.

lents, on a
li —2p 2 _
Jim D Ao (p)® = +oo
p=0
et )
o(0
lim n = 0.
n—too } o [A[7Po(p)?
Finalement, on conclut que :
Sgn — Agn ||
liminf, 4o | g|| Hg e _ o,
In 1|&
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Il existe donc une sous-suite de (”gg"” Jnen, qu'on va noter (fux)ren, vérifiant les

deux conditions :
lim || Sfar— eiiafa,k o= 0,

k—+o00

| far lo=1, VkeN. O

LEMME 2.5. Soit w un poids continu sur R et soit p € N*. Alors pour tout
o € B, il existe une suite (hagp)ren C L2 (R) telle que :

(2.22) D) | by o= 1, ¥k €N,
(2.23) i6) lim |81 hagp = € T hagll = 0.
Preuve. On fixe o € B ;. Soit p le poids p(x) = ﬁ w(3), Vo € R. On définit

Papplication V, : L2 (R) — L2(R) par la formule : (V,f)(z) = f(2), pour f € L}(R)

etz €R.Ona:
w(%)2dy = /R (Vo)) (W) Pe(y) dy

[1r@petras = [ Sfr(2)]

et on en déduit que V,, est une isométrie surjective de L7 (R) sur L2(R). On remarque

que
SipVp = Vp 51,
et
V¥ Sy, S%v“’ V).
On a: @)
p(x) )é ( w(3 )é‘iX;
sup ———— = (su , VyeR
e 20 w(Z2) !
et donc

Ainsi, si « € B

w,1

ona £ € B,;. Soit (faxr)ken C L2(R) une suite vérifiant les
propriétés (2.20) et (2.21) pour £ et le poids p. Alors

Jm 1V Supfar = €7V farll =

et
lim HSI ‘/p*fa,k - e_i% ‘/p*fa,kHw =0

k—+o00
On pose : harp = V. far et on obtient ||hgppll, = 1, Yk € Net

kl—l>r—{loo||31 hakp — e’y akpllo = 0. 0
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LEMME 2.6. Soit w un poids continu sur R. Pour tout o € B, il existe une

w,1s
suite (uqr)ken C L2 (R) telle que :

(2.24) i) || tak lo= 1, Vk € N.

(2.25) ii)klim 1St tap — € U pll = 0, Vt €R.
—+00

et soit p € N* fixé. Soit (ha,kp)ren C L2 (R) une suite
vérifiant les propriétés (2.22) et (2.23) pour p!. Pour tout ¢ € N* tel que ¢ < p on

Preuve. Soit o dans B

a:
. 1 _sa . p!
1S5 bt = €% o o =11 (52)F hagr — (€75)% hon [l
- Y-
< 1T IS5 = we ™ [ | S1 hagp — €77 hagp o -
uE(C,u%!:Lu;él
Le produit

11 ISy — ue™ |
p!

B!
ueC,u 2 =1, u#l
est majoré par une constante qui ne dépend pas de k et donc :

Jlim 1S hagg = 7% hae [l = 0.

Par extraction diagonale, on peut alors construire une suite (u,;)ken telle que :

kEIJPoo | Si Uk — e Uak |lo= 0, Vp € N*
et

| wak o= 1, VE €N
et on a
k:1—1>I-Poo | S% Uk — e Uak o= 0, Vp € N
Pour tout p € N* et tout ¢ € N, on a
;9 e
Sg Ugk — € ' 7 Ugk = Cagp (S% —e ") Ugp,

ot Uy 4, est une combinaison linéaire finie de translations. Donc

_;Qa _a
153 tak =77 tapllo < [Cagpll 1151 tax — ™% uapllu, VE €N,

et

kEToo HS% Ua, ke — e_i%ua,kuw =0.

D’autre part, on a :
124 124 —;a
HS_% Uak — €7 Unpllw < |77 HS_§|\ lle™" 7 uqr — Sa Uakllw, VK €N.
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et

lim ||S_ quak—e 0 U k||w = 0.
k—-+o00

Comme Q est dense dans R, on en déduit que :

k:1—1>r-il-loo ||St Ua,k — e_iat ua,k”w - 07 Vi € R. O

LEMME 2.7. Soit w un poids continu sur R et soit

2kIm z

Bl = {ZE(C\ Imz < In RS, et nl_i)rEOOkOW:—i—oo}.

Alors pour tout o € B, il existe une suite (vop)ren C L2« (R), vérifiant les deux

w,l

conditions suivantes :

(2.26) i) ||va.l

w*zl, Vk/’GN

2.2 7) i . — ¢ it
(227) ) Jim S e — ¢l

o =0, Vt e R.

Preuve. On fixe o € B:j’l. Alors @ € By | et d’aprés le Lemme 2.6, il existe une
suite (fai)ken C LA (R) telle que

I farlls =1, vk € N

et
kl_l)I_{loo ||St7% far — e_itaf@kH% =0, Vt e R.
On a
IS, s fas - omita f
—itor 2 1
:/ (x —t) — far(x) de
21
:/ far(r —t) — e far(x) de.
On pose Vg x(2) = far(—7), Vo € R et on a |[va |l =1, Vk € N. On obtient

2
w*(z)*dx

Vap (7 + 1) — v ()

+o0
HSt,l fa,k — € . 2_ = /
« —00

= Hsft,w* Va,k — eita

On a donc
—ita

o =0, VteR. [

lim |[Stwr Var — €
k—+o00
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On remarque que si w est le poids défini par la formule
W(z) =w(—z), Vo e R

Alors ) .
R',=— R,,=—
w2 R5, w2 R;,l

LEMME 2.8. Soit w un poids continu sur R et soit
B:,QZ {ZE(C’ Imz<InR 2 et Ze%lmz _+OO}'

Alors pour tout a € B, il existe une suite (yox)ren C L3(R), vérifiant les deux

conditions suitvantes :

(2.28) i) ||Yakllw =1, Yk € N.

(2.29) i1) khrf 1St Yo — € ~ita “Yarllw =0, Vt € R.
Preuve. Soit & € B} ,. On a
1
I >In—— =R,
m(—a) > In 7F n

w,2

et —a € B;;. D’aprés le Lemme 2.6 appliqué au poids @, il existe une suite
(u—ak)ren C LA(R) vérifiant les propriétés :

| teak llz= 1, VE €N

et
im ||Siz U ar — €™ u_qillz =0, Vt €R.

k——o00

/)u_a p(x —1t) u_ap(T) 2u)(—x)Qd.r

||St,w U—_a ke — e’

(l’)Qd.fI? = ”Sft,w Yo,k — e yOukHZﬂ

/)u ak(—2 —1) — " u_g 1 (— x)

Ol Yok (2) = U_qk(—2), pour tout z € R, pour tout n € N. On en déduit que

lim Hsftw Yo,k — 6 ya,k”w = 07 Vi € R.
k—+o00

On obtient

khrf 1St Yok — € iter “Yarkllw =0, Vt € R. O
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LEMME 2.9. Soit w un poids continu sur R et soit

—2kIm z

" e
B} :{ZEC\ImzzlnR; et —:+oo}.
: e

Alors pour tout o € B,

oo, il eziste une suite (zqx)ren C L. (R) vérifiant les deux

conditions suivantes :

(2.30) i) |2l

w*:17 VkGN

(2.31) i) kEToo 1St Zak — € "2 k]

w* — O, Vt E R
Preuve. Soit o € B, ,. On a

1
Im(—a) <In—— =R},

w,2
et —a € Bu_tl. D’aprés le Lemme 2.7 appliqué au poids @, il existe une suite
(V—ak)ken C LA (R) vérifiant les propriétés :

|| V—a,k ||l = 17 Vk €N

et
Hm 1S, 1 v_ar — €™ v il =0 Vt € R.
k—+o00 w w
On a
it 2 it > 1
15, v-ni = ¢ gl = [ [v-nale =) = 0o sz
) 2 )
= / Vogr(—z —1) — e”av_%k(—x)’ w(x)?dr = ||S i Zak — €™ Zak|lwr
R

ol 2o k() = v_gr(—2), Vz € R, Vk € N. On en déduit que

lim |[S_ror Zak — € Za k]
k—-+o00 ’ ’ ’

=0, VteR.

On obtient

i

lm || Sywr 2ok — € " 2ak]lwr =0, VE €R. d

k——o00

LEMME 2.10. Soit w un poids continu sur R. Alors
1) Pour tout oo € By, il existe une suite (uqx)ren C L2 (R) telle que :

~

(2.32)  |tuakllo =1, VE €N, khT | Mg tuar — o(@)uay ||w=0, V¢ € CZ(R).
2) Pour tout o € B, il existe une suite (vak)ren C L3 (R) telle que :

(2.33)  [|va] o =0, Yo € CX(R).

~

o =1, Vk e N, kEIJPoo | M3 Vo — d(a) Vo
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3) Pour tout o € B 5, il existe une suite (yox)ren C L3(R) telle que :
(234)  yallo =1, ¥k €N, lm || My yos = $(@)gia [lo= 0, Vo € CZ(R).
4) Pour tout o € B ,, il existe une suite (zox)ren C L2 (R) telle que :

(2.35)  ||zak

B ]_ k; l M* - b
o , Vk € N, JHm | M5 20k — d()zak

o =0, Vo € CX(R).

Preuve. On fixe o € B_ . Soient ¢ € D_q4)(R) et (ugr)ren C L2 (R) une suite
vérifiant les propriétés (2. 24) et (2.25). On obtient :

I Mot = dtas 2= [ | [ 60 (S maste) = o)) o e

400 a i 2
< / o2 ( / Sy Ua(®) = € P un(w)|dy) w(@)dz, VE €N,

X[~a,a](®

2a

da: et la fonction convexe

d’aprés I'inégalité de Jensen appliquée a la mesure
z%. En appliquant le théoréme de Fubini, on trouve :

a 400
135t = d)uasl < ol [ ([ ]Sy taste) = € uanto)

2

w(x)%ix) dy

< 119l1% / 1S, ok — e "uo 4|2 dy, k€ N,

—a
Comme pour k € N et y € [—a,a,
1Sy o — el < 118, —ea) < sup (IS.] + e ) < +oo,
s€[—a,a]

grace au théoréeme de convergence dominée de Lesbegue, on conclut que :

khr_f_l ||M¢ Ua, ke — ¢( )ua,kHw = 0.

De méme, en appliquant les Lemmes 2.7, 2.8 et 2.9 on montre (2.33), (2.34) et
(2.35). O

LEMME 2.11. Soit w un poids continu sur R et soit ¢ € CX(R). Alors
(2.36) B < || My |, Ve € Aur|J Auo

Preuve. On remarque que d’aprés l'inégalité de Cauchy-Schwartz, pour tout
z € C au moins une des séries >, _ e 2Pz (k)? et >0, ik;?; diverge et donc
Au1 € B UBJ . Soit ¢ € C*(R) fixée. On suppose que o € A, 1) B,. Soit
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(tok)ken C L2 (R) une suite vérifiant la propriété (2.32). Comme ||uq |l = 1, pour
tout £k € N, on a
(5(04) =< é(@)ua,k - Md) Uak 5 Uak >+ < Md) Ua k5 Yo,k >, Vk € N

et on obtient

~ ~

[¢(a)] < | < dpl@)uar — My tak , var > |+ [|My]|, Vk€N.
On a

lim | < gg(a)uayk — My, Uay > | < lim ||g5(oz)ua7k — My il =0
k—+4o00 k—+4o00

et on trouve
[o(a)] < [[My.

grace au méme argument et a la propriété (2.33), on montre que
|p(a)| < IM]l.

Comme || My|| = |[[M]|, on obtient :

Sia e Aw,l ﬂB+

w,1

[D()] < [[Myll, Vo € A

. , . —2kImz
Pour tout z € C au moins une des séries 3 e "™ *w(—k)? et 320, S5

et donc A2 C B, | B ,. Grace aux propriétés (2.34) et (2.35) on montre de méme

diverge

S| < 1Mol Yo € Aup. O
THEOREME 2.3. Soit w un poids continu sur R et soit ¢ € C2°(R). Alors

(2.37) (D) < My |, Vo € A,

Preuve. Grace a la Remarque 2.1, en appliquant au poids discret obtenu en
restreignant w a Z une propriété standard des shifts bilatéraux associés a des poids
sur Z (cf. [33], théoréme 7 et [30], théoréme 3), on trouve :

+_ +
R} = max(R] ,,

RY,), R, =min(RS,, RS,).

w w,1

Cela implique que la frontiére de la bande A, est contenue dans A, ;|J A, 2.
Pour toute fonction ¢ € C°(R), ¢ est entiére et il est clair que

16(2)] < C||d]|ace™™* < K||¢]|oos ¥z € A,

ou C' >0,k >0et K >0.On peut donc grace au principe de Phragmen-Lindel6f
(cf. [32], p.235), déduire de (2.36) I'inégalité :

|6(a)| < || My]], Vo € CX(R), Yo € A, 0
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2.5. Symbole d’un multiplicateur sur L?(R). Dans cette section, nous al-
lons démontrer le Théoréme 2.1, énoncé dans I'introduction.

Preuve du Théoréme 2.1. Soit w un poids sur R. Soit M € M,,. On va utiliser
le poids wy, qui a été introduit au début de ce chapitre. On rappelle que les poids
w et wy sont équivalents et L2(R) = L2 (R). D’aprés la Proposition 2.2 appliquée
au poids wy et au multiplicateur M, il existe une suite (¢,)nen C C°(R) telle que
M est la limite de (Mg, )nen au sens de la topologie forte des opérateurs et telle
que pour tout n € N, on a [[My, |5, < kalMl|B,,, oit k, = SUp), <1 Wo(y). Soit

a€l, =1,, Daprés le Théoreme 2.3, appliqué au poids continu wyp, on a

[(¢n)a(@)| = |¢n( +ia)| < [[My, |lp,, < kull M5, < ka1 M]|5.,

pour tout z € R. Comme la suite (k,)nen est bornée, on peut, quitte & remplacer
((¢n)a)nen par une sous-suite convenable, supposer que ((¢y)q)nen converge pour
la topologie faible o(L>°(R), L'(R)) vers une fonction v, dans L*(R). De plus, on
obtient

[Valloo < Cu [|M]|B,,,
ott C, = (3,2, car limy,_ oo kn = 1 (cf. (2.12)). Nous avons
lim [ ((@n)al@) = val@)) g(x) dz =0, ¥g € L}(R)
n—-—+0oo R
et on remarque que

lim

—_— —_— —_—
n—-+00 R <

(@n)a()(f)alz) — Va(w)(f)a(w)> g(z)dx =0, Vg € L*(R), Vf € CX(R).
On conclut que <@@> . converge faiblement dans L?(R) vers ua@, pour
f € C2(R). '

On fixe f € C*(R). Comme (My, ), € C°(R), on a

—_—

(Mg, fla(x) = My, f(z + ia)
- 5;(;;5 + z’a)f(a: +ia) = @(3: + ia)@(x), Vr € R

et par conséquent,

e — —

(Mg, Fallze = (M, lallzz < kB2 M |5, (fallzz, Vn € N.
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Quitte a remplacer ((M¢n f )a) par une sous-suite convenable, on peut supposer
neN

que <(M¢n f)a) converge faiblement dans L?(IR) vers une fonction h, € L*(R).
neN
On a

/g’(ﬂ4¢nfja(1ﬂ _‘(A4f7a(x)’|g(x)|d1
< Cogll My f = M. ¥ € CZ(R), ¥ €,

ot C, 4 est une constante, qui ne dépend que de g. Comme (M, f)nen converge vers
M f dans L2(R), on obtient, :

lim | (My, f)a@)g(z) dr = / (Mf)a(z)g(z) dz, ¥g € C2(R).

n—+oo Jp R
On conclut que (M f), = hy et (Mf), € L*(R). Comme pour tout g € L*(R),

— — —— —

lim (Mg, f)asG)rz = lim ((dn)a (flas 9)22 = Wa(f)ar §) 12

n—-+oo n—+oo
et

HETOO«J\TR\JC)W@L? = <(m7g>L27
on obtient

— -

(Mf)a = va(f)a-

On conclut que pout toute fonction f € C2°(R) et tout a € I, on a

o —

(M f)a(@) = va(a) (F)al) po.
Supposons maintenant que R, < R} (i.e. ffw # (). Comme
(Mf), € L*(R) C S(R), Va € L, Vf € C=(R),
d’apreés le Théoréme 7.4.2 de [19] on a

—

MJ(z+ia) = (Mf)o(z), Yz €R, Yae L,, Vf € C(R)
et J\//[\f est holomorphe sur ffw. Soit f € C°(R), f # 0. La fonction v := @ n’a

que des pseudo singularités dans ffw et s’étend en une fonction holomorphe sur ffw.
Nous avons
v(x +ia) = v,(x), p.p.poura € Iow
et
Mf =vf, pourf € CX(R).

De plus, [v(a)| < C,, ||M||p,, pour tout o € A, et on a v € H*(A,).
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Il est clair que

spec(S) C {z eC| ﬁ <|z| < p(S)}.

On va démontrer I'inclusion réciproque. Soit a € R tel que pour tout M € M., les
propositions 1) et 2) de Théoréme 2.1 soient vérifiées. On suppose que e~ ¢ spec(S).
Alors (S — e™I)~! est un multiplicateur et il existe v, € L®(R) telle que

f(((S - eim])ilg)a) = Va(9)a, Vg € CZ(R).
En penant g = (S — e™I)~1 f pour f € C>°(R), on obtient

(Falt) = va(t)(e7 — ) (F)alt), pp,Vf € CZ(R).

Cela entraine que v,(t)(e”™ — e™) = 1 p.p., ce qui est absurde. On conclut que
e~ e spec(S). Comme tous les éléments de I'intervalle [ln ﬁ, In p(S)] vérifient

les propositions 1) et 2) du Théoréme 2.1, on a

{ZE(C| < |7 Sp(S)} C spec(S).

1
p(S71)

On en déduit que

spec(S) = {z eC| ﬁ <|z| < p(S)}.

3. Symbole d’un opérateur de Wiener-Hopf

Dans cette partie, nous allons nous intéresser aux opérateurs de Wiener-Hopf sur
L(R™). Dans la suite S, va désigner pour tout a € R I'opérateur défini sur L, (R)
par la formule

Saf(z) = f(z —a), pp.

1
loc

L’espace LZ(R") peut étre considéré comme un sous-espace de L}, (R) en posant
f(x) =0, pour tout = € R™, pour tout f € LE(R™).
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3.1. Distribution associée 4 un opérateur de Wiener-Hopf. Nous allons
prouver que tout opérateur de Wiener-Hopf est associé a une distribution. Nous nous
inspirons des méthodes employées dans la partie précédente, mais ici la définition de
la distribution associée a un opérateur de Wiener-Hopf est moins naturelle. Notons
C°(RT) Plespace des fonctions de C*°(R) a support dans |0, +o0o[. Tout d’abord,
remarquons que d’aprés un raisonnement trés similaire a celui exposé dans la sous-

section 2.2, le poids § est équivalent au poids continu d; défini par la formule

2
&@g:eq(/‘m®@+¢»ﬁ)
1
De plus, d; est tel que Ind; est une fonction liptchitzienne. Cela entraine

lim sup gf:(t) =1

n—-4o00 OSL‘S%
et pour tout compact K C R, nous avons

sup ;5:(15) < +00.
te K

Par conséquent, pour K C RT,

0 < inf §(z) < supd(z) < +o0.
zeK zeK

LEMME 2.12. Si T € Ws et f € CP(RY), alors (Tf) = T(f").

Preuve. Soient f € C§°(R") et (hy)n>0 C RT une suite convergente vers 0. On

a
S _
( imf)ELx) f(l') . f/(x)) < QHfIHOO’vx c RJr
et en utilisant le théoréme de convergence dominée, on obtient
PrS oy f—f
I LA 3 S
n—1>r—il-loo hn f é
Ainsi nous trouvons
TPYS_ , f—Tf
l H - —7()| =o.
Jdim ) (),

Comme T € Wy, on en déduit que
TPYS_, f=TS_,, f=PtS_, TS, Sy f=P"S_, TFf.

On voit que

lim
n—-+00 0

N (Tf) (@ + ha) = (Tf) () R
’ h, —T(f")(z)| 6(x)*dz = 0.
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P+S_p, Tf-Tf

™ converge vers T'(f') au sens des distributions et T'(f') =

Il s’en suit que
(Tf). O

PROPOSITION 2.3. Soit § un poids sur RY. SiT est un opérateur de Wiener-Hopf

sur LE(R™), il existe une distribution pr d’ordre 1 telle que
Tf =P (ur=[), VfeCRT).

Preuve. Pour f € C>(R), posons f(z) = f(—z), pour & € R. Soit f € C=(R)
et soi’E 2 tel que supp f C] — +oo et S.f e C°(RT), pour z~2 zy. Nous avons
(TS.f) =T(S.f) et (TS.f) € L2 .(R). Cela entraine que T'S.f est égal presque

loc

partout & une fonction continue sur Rt (cf. [31], p.186). De plus, pour a > 0 et

Z 2 zZf, nOus avons
(TS.saf)(z + a) = (PYS_aTSa(S.1))(2) = (T'S.1)(2).

On conclut que {(TSZf)(z)} , est constant pour z > zj et on pose
z€R

< pr, [ >= ZETOO(TS’ZJF)(Z)'

Soit K un compact de R et soit zx tel que zx > 1 et K C| — 00, zk[. Choisissons
une fonction g € C°(R) qui est positive, a support dans [zx — 1, zx + 1] et telle que
g(zx) = 1. Pour f € C2(R), nous avons ¢g7T'(S., f) € H'(R) et le lemme de Sobolev
(cf.[31]) implique que

(TSac F)(z5)| = 19(zx) (TS ) (25|

0TS F)) ) dy) ).

ou C' > 0 est une constante. Cela entraine qu’il existe une constante C'(K), ne

s TS D) Py + (|

ly—2zk|<1

<e((/

y—zx|<1

dépendant que de K, telle que

(5. N <o) (1T Py len)’

] )

Comme

1
sup — < 40 et sup d(t) < +oo,
tG[ZKfl,ZKuFl] 5(t) tE[ZK71,2K+1]
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il en découle que pour f € C¥(R) on a

1

|(SZKf)(y)|2dy)%+</l e I(Ssz)’(y)l2dy)2)

y—

k)T /|f odo)’ /| o))

CENTNN Nloe + 1 lloe) = CEDTINIF oo + 11Flo0)

ou C(K) est une constante, qui ne dépend que de K. Etant donné que pour tous

|(TSZKf)(ZK)| < C(K)[IT| <</

ly—zK|<1

z >z et f € CP(R) nous avons

(TSzf)(Z) = (TSZKf)(ZK)7

nous déduisons que pr est une distribution. D’autre part, pour y > 0 et f € C>°(R™)
nous avons pour z >y :

(Tf)(y) = (5= T[)(0) = (5-,S-.T5.f)(0)
= (S—z(s—yTSy)S—ySzf)(o) = (S—zTS—ySzf)(O)

= (TS5 f)(2).
Par conséquent, on a

lim (TS.5_,f)(2) = (Tf)(y).

Z—+00
Ensuite, on voit que, pour y > 0 et f € C°(R™),

P

lim (T'S,5_,f)(2) =< pr, S_yf >

Z—400

=< prg, f(y — ) >= (pr * f)(y)

et nous concluons que

(Tf)(y) = (ur* f)(y), y >0, f € CX(RT). O
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4. Approximation des opérateurs de Wiener-Hopf

Ici, on va utiliser la méme méthode que celle qu'on a déja mise en oeuvre pour
obtenir I’approximation des multiplicateurs. Etant donné que quelques modifications
techniques s’imposent, nous donnons les détails. On note 7}, 'opérateur de Wiener-
Hopf défini par la convolution avec p pour f € C2°(R™). Si u est une distribution a
support compact, on dit que 7T}, est un opérateur de Wiener-Hopf a support compact.

PROPOSITION 2.4. Soient & un poids sur R et T € Ws. Alors, il existe une
suite (Y )nen d’opérateurs de Wiener-Hopf a support compact telle que

|Yof —Tflls =0, pour f € L3(R")

lim
n—-+00
IVl < I, ¥n € N.

Preuve. On pose (U.f)(z) = f(x)e ™, pour f € L3(R"), t € Ret x € R,
en appliquant le théoréme de convergence dominée, nous obtenons que le groupe
(Up)er est continu pour la topologie forte des opérateurs. Soit T' € W et posons

T({t)=U_toToU,VteR.
Ona7(0)=T.Poura>0,z>0et fe L:(R)nous avons
(S—aT(t)Saf)(z) = (T(t)Suf)(z + a)
= O T(f(s — a)e™"))(a + a)
= " (ST (f(s — a)e™"=)) ()
= " (S TSa(Uf)) () = (T (8) f) ().
Cela montre que 7 (t) € Ws. De plus, il est clair que ||7(¢)|| = ||T|, pour t € R.
L’application 7 est continue de R dans W;. Posons Y,, := (7 %7,)(0), ott (7,)nen est

la suite régularisante définie dans la sous-section 2.3. Alors pour f € L3(R™), nous
obtenons

im |V =Tfs = 0.

Ainsi, pour n € Net f € LZ(RT), nous trouvons

Wofl = 1T <3000 = [ | [T @] s

<[ (T b)) S

o0
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En appliquant I'inégalité de Jensen et le théoréme de Fubini, on obtient

st < [ [ 1@ iy

< / IT@) 112 )y
< / LI )y

o0
= ITIPIIF1I3, ¥n €N, Vf € Li(R").

Nous concluons que ||Y,|| < ||T]|, Vn € N. Considérons maintenant la distribution

associée a Y,. Soit K un compact de R et soit zx > 1 tel que K C] — 00, zx[. En

nous servant du lemme de Sobolev et des arguments exposés dans la preuve de la

Proposition 2.1, on obtient pour f € C¥(R),

(TS (F90)) (2x0)|

sc<K>||Tl|(( / Soc(Folay)” + (f <1'SZK(fg”)/(y>'2dy>é)

e )
) o ([ oy @ras)’)

TR /Ifgn (2)Pde

CHE) U lloo + 11 llo0)
ou C(K) et C(K) ne dépendent que de K. Par conséquent,

(TS:(fgu))(2)] < CU) I flloo + 1 loc), V2 2 2ic, Vf € CRE(R)

et on conclut que prg, défini par
< pirgn, f >=_lim (TS.(fga))(2)

est une distribution d’ordre 1. D’autre part, nous avons

(Yuf)(y) = / (T(—)) () va(s)ds

:/R e (T (M) () 1n(s)ds = / < e, [y = 2)e7 > n(s)ds

< i =) [ () s > o = (o) >
= (prgn * [)(y), Yy > 0, Vf € C(RY).

Finalement, nous obtenons

Yof = P (urgn * f), Vf € CX(R"), ¥n € N.
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Comme supp prg, C [—n,n], cela compléte la preuve. O

PROPOSITION 2.5. Soit & un poids sur RT. Si T € W;s, alors il existe une suite
(dn)nen C C2(R) telle que

lirf | Ty, f —Tflls =0,Vf € L;(R")
et
175, < ((sup 8%(0))IT1],¥n € N.
0<t<t
Preuve. Soient 7' € Wy et ur la distribution associée a T'. On suppose que g
est & support compact. Soit (6, )nen C C2°(R) une suite telle que supp 6, C [0, 1],
07’1 Z 07

lim Op(x)dzr =0, Ya >0

n—-+o0o >a

et

16,]/z: = 1, ¥n € N.
Pour f € L2(R"), on a
im0, ¢ £ flls = 0.

Posons

T.f =TOn* f), Vf € L3(R").
On voit que (7},),en converge vers T' pour la topologie forte des opérateurs et 7, =
Ty, , ou ¢, = pr x 0, € C(R). Pour f € L3(R"), on a

T f1I5 = 1P (g # 0 % )13
= 1P (O * pr = )5

=[] [ eyt = @i s
< [ [0S = )y

Grace au théoréme de Fubini, nous avons

1

i< [T ([ s S0P

< / 0. ()IIT(S, )2 dy
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< TP (s 3% (0)°) 115

Nous déduisons que ||T,,|| < (sup0§y§; g*(y))HTH et la Proposition 2.5 découle
d’une appliquation immédiate de la Proposition 2.4. []

4.1. Représentation d’un opérateur de Wiener-Hopf. Dans cette sous-
partie, la principale difficulté va étre d’appliquer les méthodes déja exposées dans le
cas des multiplicateurs en contournant le fait que

UpsVois # 1.
On pose
§*(z) =0(—2) ', Ve € R™.

Nous introduisons 'espace

L. (R7) := {f mesurable sur R™ | |f(2)]?0%(x)*dz < +oo}.

R—

On définit
[f91=1f.9 a—/ f(@)g(—z)dz, Vf € LI(R"), Vg € L3.(R").

Pour a € R™, notons U, s« I'opérateur de translation défini pour f € L2.(R™) par
(Uas= f)(z) = f(x —a), pp.x <0.

Pour a € R™, notons V, s, 'opérateur de translation défini pour f € L% (R™) par
(Vs )(@) = f(x —a), pp.xv <a, (Vosf)(z) =0, 2> a.
LEMME 2.13. Soit 6 un poids continu sur RT.

1) Pour a € By = {z €C|lInry <Im z et lim,jo0 D pge 2FM25(k)* = —I—oo},

il existe une suite (uqx)reny C LF(RT) telle que

(2.38) i) [uaslls = 1, Vk € N.

(2.39) i7) khm |Uss Uar — € " uaills =0, Vt € R.
+

2kImz

2) Pour a € B = {z eClImz < Inrfet lim, oo g ST = —l—oo}, il

existe une suite (Vax)reny C L. (R7) telle que

(2.40) i) || vak llse = 1, Vk € N.
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2.41 i) Hm  ||Vige vor — e
( t,0* Yo,k a,k

k—-+o00

s = 0, VteR.

Preuve. La preuve utilise les arguments développés dans le cadre des multiplica-
teurs (cf. Lemmes 2.4, 2.5, 2.6, 2.7). En posant f. = xjoq €t g. = > elptbag f
il suffit juste de répeter la méme construction. []

Pour T € B(L(R™)) on note T* I'opérateur de B(L%.(R7)) tel que
[Tf,9] = [f, T*g, Vf € L3(R*), Vg € L3.(R").
O

LEMME 2.14. Soit § un poids continu sur RT.
1) Pour a € By, il existe une suite (uqx)ren C L3(RT) telle que

~

(2.42) lluaklls =1, Vk € N, kEIJPoo | T o — A(Q)tak |ls= 0, Yo € C°(R).

2) ) Pour o € By, il existe une suite (vox)ren C L2 (R7) telle que

5 =0, Vo € CP(R).

~

s+ =1, Vk €N, k1—1>I—|I—1<>o 1T Yok — A(Q)Vak

(2.43)  ||vax

Preuve. Soit o € By et soit ¢ € C[O_Oa’a] (R). On suppose qu'il existe une suite
(tok)ken C L3(RT) vérifiant les propriétés (2.38) et (2.39). On obtient

| Ty s = et I
R )

—+o0 a ] 2
S/ ||gz$||§o</ Sy Uak(x) — e‘wau%k(x)’dy) 6(x)2dx, Vk € N.
0 —a

En appliquant I'inégalité de Jensen et le théoréme de Fubini on trouve

Ty o = d(a)utaill3

<ol [ ([

< H¢H§o/ Uy Uar — € ugrll? dy, Vk €N,

—a

2

§(x)*dx

. 2
Sy ua,k(l') - 672y°‘ua7k(x)’ 5(I)2dl‘)dy

Comme pour k € N et y € [—a, al,
Uy ok — € P ualls < sup ((/5:(5) + ]e_iwo < +o0.
s€[—a,al

D’apreés le théoréme de convergence dominée, nous avons

Hm | Ty tak — ¢()uarlls = 0.
k—+o00
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De méme s'il existe une suite (vqx)ken C L3 (R™) vérifiant (2.40) et (2.41) on obtient
'assertion 2). OJ

LEMME 2.15. Soit § un poids continu sur Rt et soit ¢ € C>°(R). Nous avons
(2.44) [P(@)] < I Ty II, Yo € Q5.

Preuve. On remarque que d’aprés l'inégatlité de Cauchy-Shwartz, on obtient
que pour z € C au moins une des séries Y~ e 2Mm=§(k)2 et > 17 % diverge et
ona Qs C By |JBy. Soit ¢ € C°(R). Supposons que o € Qs () By . Soit (ugr)ren C
L2 (R) une suite vérifiant (2.38) et (2.39). Comme ||uqx|ls = 1, pour k € N, on a

~ ~

gb(oz) =< qﬁ(a)ua,k — T¢ Ua k5 Uayk > + < T¢ Uak 5 Uk = Vk € N

et on trouve

~ ~

lp(a)] < | < P(a)uar —TpUak s Uak > |+ [|To]l, Yk €N.
On a

lim | < q@(a)uayk — Ty Uk s Uar > | < lim ||gz§(oz)ua7k — Ty tuaklls =0
k—4-o00 RS

et par conséquent
[p(e)] < [[Toll

Si o € Q5 By, en utilisant les mémes arguments et la propriété (2.20), on a
[p(a)] < T3 -
Comme ||Ty[| = ||T7]|, on obtient
[¢(a)| < ([T, Va € Qs

et la preuve est compléte. O

Maintenant, nous allons démontrer le résultat principal de cette partie.

Preuve du Théoréme 2.2. Soient § un poids sur R et T € Ws. Soit (¢, )nen C
C>®(R) une suite telle que (7, )nen converge vers T' pour la topologie forte des
opérateurs et qui vérifie

| Ty, |l < Kl Tl, avec ky = sup 67 (y)

1
0<y<t

Fixons a € Js. Nous avons

o~

[(¢n)a(2)] = [¢n(x +ia)] < T, || < kal T, Vo € R.
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Nous pouvons extraire de ((¢,)s)nen une sous-suite, qui converge pour la topologie
faible* o(L>°(R), L'(R)) vers une fonction v, € L°°(R). Pour simplifier les notations,

cette sous-suite sera aussi notée ((¢,)q)nen - Nous avons

Ivall < Timn ( sup 5 () |7

et
lim i <@(3§) — ua(x)) g(x)dx =0, Vg € L'(R).

n—-+00

Remarquons que pour g € L*(R), f € C=(R),

lim | (Gu)a(@)(Nal@) = va(@)(Fal2) ) glz) dz = 0.

n—+oo Jp
On conclut que, pour f € C®°(R), <@@> converge pour la topologie faible
neN

de L?(R) vers ua@. Commeona (Ty, f)a = PT((0n)a*(f)a) = P+f_1(@@),
la suite (T, f)a)nen converge pour la topologie faible de L*(R) vers PYF (v, (f)a).
De plus, nous avons

/w (Tp, Fa(x) = (Tf)a(@)||g(x)|dx

< CG,QHTQ%JC - Tf”57 vy € C::)O(R)a
ou Cpy > 0 ne depend que de g et de a. Alors, nous obtenons que ((T¢nf)a>

neN
converge au sens des distributions vers (7'f),. Par conséquent, on conclut que

(Tf)a =P F (va(f)a)
et (Tf), € L2(R™).

Dans la suite, on suppose que J5 # (). Etant donne que ((bn)neN est une suite

de fonctions holomorphes uniformément bornées sur 95, on peut remplacer (qﬁn)neN
par une sous suite qui converge uniformément sur tout compact vers une fonction
vE HOO(Q5) Ainsi, pour tout a € Js, la suite (gbn( +1ia))nen converge vers v(. +ia)
au sens des distributions. D’un autre coté, la suite (@)%N converge vers v, pour

la topologie o(L'(R), L*(R)) et nous déduisons que pour a € Js,

v(z +ia) = v,(z) p.p.

Il est clair que
Wlloe < lim (sup 6*(1)) [T

o<t<L
— —n
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Si § est tel que lim, o SUPg<pc 1 6T (t) = 1, on obtient ||v|e < ||T]|. Sinon nous
avons ||V]|s < ¢s||T]|, out ¢5 est la constante définie dans I'introduction. Cela com-
pléte la preuve. [J
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CHAPITRE 3

Multiplicateurs et opérateurs de Toeplitz sur les espaces de

Banach de suites.

1. Introduction

Les résultats exposés dans ce chapitre sont développés dans [26]|. Soit £ un
espace de Banach de suites complexes sur Z. Nous allons noter S 'opérateur appelé
le shift défini par

S:Cl>x — (x(n—1))pez € CZ
Son opérateur inverse S—! est défini par
STHC% 32 — (z(n+1))pez € CE.

Soit F'(Z) I'ensemble des suites dont tous les coefficients sauf un nombre fini sont
nuls. Nous supposons que F(Z) est dense dans E.

DEFINITION 3.1. On appelle multiplicateur sur E tout opérateur M borné sur E
tel que

MSa = SMa, Ya € F(Z).
Nous désignerons par M(E) U'ensemble des multiplicateurs sur E.
Pour z € T = {z € C||2| = 1}, posons
U, E3>x — (2(n)2")nez.

On remarque que si pour z € T, ¢, (E) C E et si on suppose que pour tout n € Z,
I’application

pn:E>r— 2z2(n)eC
est continue, alors le théoréme du graphe fermé nous donne que v, est un opérateur

borné sur E. Dans ce chapitre on considére des espaces de Banach vérifiant seule-
ment les hypothéses suivantes :
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(H1) F(Z) est dense dans E et pour tout n € Z, p, est continu de E dans C.
(H2) On a S(E) C E ou ST'E C F.
(H3) On a ¢, (F) C E, Vz € T et sup,cy ||1,] < +oc.

Dans la suite, si S(E) C E, nous désignons par spec(S) le spectre de 'opérateur
S a domaine E. Si S n’est pas borné spec(S) désigne le spectre de S, la ferme-
ture de S|p(z). Rappelons que S est la plus petite extension fermée de S|r(z). Plus

précisément, son domaine est
D(S)={z € E, Hzy)nez C F(Z) t.q. v, — z et Sz, — y € E}
et Sz = y. Nous nous proposons de montrer qu’on peut associer a tout multiplicateur

sur E une fonction L sur spec(S) qui est en plus holomorphe sur spec(S), si

speg(S) # (). Pour tout k € Z, nous appelons e la suite sur Z, dont tous les
coefficients sont nuls a 'exception de ex(k) qui est égal a 1. Il est clair que tout
multiplicateur restreint & F'(Z) est un opérateur de convolution. En effet, pour M €
M(E) et a € F(Z), on a pour N assez grand

Ma = M( i a(k)ek> - M( i a(k)(Skeo)> - i a(k)S*(Mey).

Alinsi, on voit que pour n € Z,

(Ma)(n) = a(k)(M(eo))(n — k)

et par conséquent
(3.1) Ma = ax M(ep).

Dans la suite nous allons noter M la suite M (€9). On peut associer & chaque multi-
plicateur une série de Laurent formelle M définie par la formule

]T/[/(z) = Z]\A/[(n)z”, vz e C.

neZ
Nous allons appeler M le symbole de M. A tout a € F, on peut aussi associer une
série formelle en posant

a(z) = Za(n)z", Vz e C.

nez
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La propriété (3.1) entraine la représentation suivante dans l’ensemble des séries de
Laurent formelles dont les coefficients sont des suites dans E. On a

Ma(z) = M(2)a(z), Vz € C.

Nous cherchons les valeurs de r pour lesquelles on peut donner un sens partout
ou presque partout a ]/\\/[/(reie). Les résultats déja obtenus dans ce domaine pour
des espaces de Banach particuliers, nous aménent & conjecturer que méme sous nos
hypothéses le symbole de tout multiplicateur est une fonction L sur la frontiére du
spectre de S et holomorphe bornée a l'intérieur du spectre de S si ce dernier n’est
pas vide. Nous allons maintenant donner un apercu des résultats connus. Dans le
cas particulier E' = [P(Z), nous avons le résultat classique suivant.

PROPOSITION 3.1. Soit E = IP(Z), ou 1 < p < 4o00. Alors, pour tout M €
M(E), M € L>(T) et on a

1M | zoemy < ([ M]]-

On rappelle que dans ce cas il est bien connu que spec(S) = T. Pour p = 2, on
a évidement ||M||Loo(qy) = || M]||. Les multiplicateurs ont aussi été étudiés dans les
espaces a poids. On appelle poids sur Z toute suite strictement positive. On associe
a un poids w les espaces

(Z) = {(a(n))nez € C*| D la(n)[Pw(n)’ < o0}

ne”

1
lallwp = Y la(n)Pw(n))r,

neZ
pour 1 < p < +o0. Shields a démontré dans [33] le résultat suivant :

munis des normes

PROPOSITION 3.2. (Shields 1974) Soit w un poids sur Z tel que S et S™' sont
bornés sur I2(Z) et spec(S) # 0. Alors pour tout M € M(I2(Z)), on a

2)| = ]Z M(n)2"

ne”

, Vz € spec(S)

et M € H”(Spez(S)).

L’hypothése spez(S) # () exclut une large classe d’espaces de Banach. Par
exemple dans le cas particulier [P(Z) I'intérieur du spectre de S est vide. Cependant,
ce n'est que récemment que Esterle a observé dans [10] que 'on a la proposition
suivante.
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PROPOSITION 3.3. (|10]|) Soit (2(Z) un espace a poids tel que S et S™' sont
bornés et ﬁ = p(S) = r, alors pour tout M € M(I2(Z)), on obtient

|M(rz)| < ||M]], p.p. sur T.

Gelar considére dans [13] une plus large classe d’espaces de Banach a poids qui
posseédent une base de Schauder. C’est une hypothése plus forte que (H1), (H2)
et (H3), comme le montre ’exemple 5, exposé ultérieurement. Le situation dans
laquelle, nous nous plagons est beaucoup plus générale. L’hypothése (H1) est trivia-
lement vérifiée dans les espaces de Banach dont la norme est définie par une série
convergente. Quant a I’hypothése (H3), il suffit d’avoir ||(z(n))nez|| = [|(|z(n)])nezl|
pour qu’elle soit vérifiée. Néanmoins, il existe aussi des espaces de Banach dans les-
quels ||(z(n))nezll # ||(|z(n)])nez|| et qui vérifient pourtant (H3). Nous verrons un
exemple ultérieurement. Notons C,. = {z € C||z| = r}, pour r > 0. Dans ce chapitre
nous allons démontrer le théoréme suivant.

THEOREME 3.1. Soit & un espace de Banach de suites sur Z. vérifiant les hypo-
theses (H1), (H2) et (H3). Alors, on a :
1) Si S n'est pas borné, mais S~ est borné, p(S) = +oo et si S est borné, alors que
S~ nlest pas borné, p(S™') = +oc.
2) Nous avons spec(S) = {ﬁ <z < p(S)}.
3) Soit M € M(E). Pour r > 0 tel que C, C spec(S), M € L*(C,) et on a
1M (2)| < || M]|, p.p. sur C,. )

4) Si p(S) > ﬁ, M est holomorphe sur spec(S).

Dans ce chapitre, nous allons aussi nous intéresser aux opérateurs de Toeplitz
sur des espaces de Banach de suites sur ZT = N. On identifie z € CZ"  un élément
de CZ en posant x(n) = 0, pour n < 0 et on adopte une convention analogue pour
les éléments de CZ .

Soit F(ZT) (resp. F(Z™)) I’espace des suites sur Z* (resp. Z~), dont tous les

coefficients sauf un nombre fini sont nuls.

DEFINITION 3.2. Nous définissons sur CZ" les opérateurs S et S_y par les for-
mules suivantes.

Pouru e C¥, (S(u))(n) =0, sin=0et (S(u))(n) = tp_y, sin>1

(S_1(u))(n) = upy1, pourn > 0.
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Nous allons considérer les espaces de Banach ET de suites sur Z™, vérifiant les
propriétés suivantes :

(H1) L’espace F(Z™) est dense dans E* et pour tout n € Z*, I'application
pn : & — x(n) est continue de E* dans C.

(H2) On a S(E*) C E* ou S_;(ET) C E™.

(H3) Pour x = (x(n))nez € ET, nous avons 7,(x) = (2"x(n))nez € ET, pour
tout z € T et sup,cp ||7.] < +o0.

Nous remarquons que si v,(z) € ET, pour tout x € ET, alors vy, : ET — E7 est
borné. Il est facile de voir que si S(E*) C ET, alors par le théoréme du graphe fermé,
on obtient que S|g+, la restriction de S & Et est un opérateur borné de E* dans ET.
Nous dirons que S (resp. S_1) est borné quand S(E™) C ET (resp. S_1(ET) C ET).
Dans la suite, si S|g+ (resp. S_1|g+) est borné, spec(S) (resp. spec(S_;)) désigne
le spectre de S|g+ (resp. S_1|g+). Si S (resp. S_1) n’est pas borné, spec(S) (resp.
spec(S_1)) désigne le spectre de la fermeture de S|p(z+) (resp. S_i|piz+)).

DEFINITION 3.3. Un opérateur borné sur E* est appelé opérateur de Toeplitz s’il
vérifie ’équation fonctionnelle :

(S1TS)u = Tu, Yu € F(Z").
Pour u € [*(Z7) ® E™ nous introduisons
(PT(u))(n) = up, ¥Yn >0,
(P*(u))(n) =0, Vn < 0.
Pour un opérateur de Toeplitz T, posons pour n > 0,
T(n) =< Teg, e_p >
f(—n) =<Te,, ey > .
Il est facile de voir qu’on a
Tu = PH(T xu), Vu € F(Z).
Comme dans le cas des multiplicateurs, nous définissons formellement

T(z) = Zf(n)z”, Vz e C.
nez
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On appelle T le symbole de T'. En tenant compte des similitudes entre les multi-
plicateurs et les opérateurs de Toeplitz il est logique de s’attendre & ce que T soit
une fonction L sur la frontiére de spec(S) N (spec(S_1))~t. Il est également naturel
de conjecturer que T est holomorphe sur Uintérieur de spec(S) N (spec(S_1))~Y, si
ce dernier n’est pas vide. Il est clair que si M est un multiplicateur sur E~ @ E™,
ou £~ et E* sont des espaces de Banach de suites respectivement sur Z~ et Z™,
alors PTM est un opérateur de Toeplitz sur E+. Cependant, malgré la richesse de
la littérature sur les opérateurs de Toeplitz, il semble qu’il n’a pas été établi que
tout opérateur de Toeplitz est induit par un multiplicateur sur un espace de Banach
de suites sur Z judicieusement choisi. On ne peut donc pas appliquer directement
aux opérateurs de Toeplitz les raisonnements que nous allons déployer dans le cas
des multiplicateurs. Néanmoins, nous allons appliquer le méme schémas de preuve
en le modifiant. La principale difficulté est que S n’est plus un opérateur inversible
d’inverse S_;. Cependant, nous allons nous servir du fait que S_;S = I. On obtient

le théoréme suivant.

THEOREME 3.2. Soit Et un espace de Banach de suites sur Z* vérifiant les

hypothéses (H1), (H2) et (H3). Soit T un opérateur de Toeplitz sur ET.

1) Pourr € [ﬁ,ﬂ(s)], st p(S) < +00 ou pour r € [@’ +00 [’ si p(S) = +oo,

onaT € L*(C,) et
()] < |IT|l, p-p sur C.

2) Si S et S_y sont bornés et si ﬁ < p(8), alors la fonction T € H®(2), ot

1
p(S-1)

Q.= {ZG(C| §|z|§p(S)}.

o

3) Si S n'est pas borné, mais S_y est borné, T e H>(U), ou
U:= {zeC\#g ]z\}
p(S-1)

4) Si S est borné, mais S_1 n'est pas borné, T e H>(V), on

V= {z eCllz| < p(S)}.
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2. Exemples

Nous allons consacrer cette partie a la présentation de différentes familles d’es-
paces de Banach qui vérifient les hypothéses (H1), (H2) et (H3).

Exemple 1.

Soit w un poids sur Z. Il est treés facile de voir que les espaces [P (Z) pour 1 <
p < 400 vérifient nos hypothéses. Nous allons donner quelques cas particuliers qui
illustrent les situations suivantes : S et S~! sont bornés et le spectre de S est soit
une couronne d’intérieur non vide soit un cercle, un des opérateurs S et S~! n’est
pas borné ou tous les deux ne sont pas bornés. Quel que soit le poids w la norme de
Sk est toujours donnée par

154 = sup LK)
nez  w(n)

Dans les exemples suivants on considére E = [2(Z), ou w est défini comme suit.

1. Soit w(n) = €", ¥n € Z. Alors S et S~! sont bornés et ||S|| = e, [|S7Y| =7,
p(S) = e et p(S71) = e~!. Ainsi le spectre de S est le cercle de rayon e et il est
d’intérieur vide. Dans ce cas le symbole de chaque multiplicateur est une fonction
L sur ce cercle.

2. Soitw(n) =e", sin>0etw(n)=1,sin <0.Alorsona [|S| =e¢, |S7} =1,
p(S) = e et p(S71) = 1. Dans ce cas le spectre du shift est la couronne délimitée
par les cercles de rayon respectif 1 et e.

3. Soit w(n) = nl, si n > 1 et w(n) = 1, sinon. Alors on voit que ||S|| = +o0,
S~ =1 et p(S7!) = 1. Le spectre du shift est alors le complémentaire dans C du
disque de centre 0 et rayon 1. Le symbole de tout multiplicateur est holomorphe sur
ce domaine.

4. Posons w(n) = n, si n < 1 et w(n) = 1 sinon. Alors on a pour k& > 0,
|S*|| = 1+ k et ||S~*|| = 1. Ainsi on obtient que p(S) = e et p(S~!) = 1. Dans cette
situation on remarque que

sup [S(z)| = sup |z =e <||5].
z€spec(S) z€spec(S)
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Cet exemple nous montre que 'égalité

sup [M(z)| = [|M]]
z€spec(S)
qui est vérifiée par tout multiplicateur sur [*(Z), ne peut pas étre généralisée, méme
dans le cas particulier des espaces [2(Z).

5. Soit w(2n) = 1 et w(2n+1) = |n|+1, pour tout n € Z. Alors on remarque que
les opérateurs S et S~! sont tous les deux non bornés. Nous allons examiner ce cas
particulier pour voir si le Théoréme 3.1 est quant méme vérifié. On remarque que
|S?|| = 2 et S? est borné. Par ailleurs on a spec(S) = C. En effet, supposons qu’il
existe A & spec(S). Posons A = (S—AI)™!. On a alors AS—\A = I et en multipliant
cette égalité par S on trouve AS? — NAS = S et ainsi S = AS? — A\ — A\2A. Ceci
est absurde car 'opérateur AS? — A\I — A\2A est borné, alors que S ne l'est pas. Par
conséquent, il est clair que spec(S) = C. Si le Théoréme 3.1 était valable, le symbole
de S? qui est z? aurait été borné sur C. Il est évident que c’est impossible. Ainsi,
nous constatons que notre résultat ne peut pas étre généralisé pour les espaces de
Banach sur lesquels ni S ni S~! ne sont bornés.

Exemple 2.
Quels que soient les poids w; et wq, pour tous p et g tels que 1 < p < 400, 1 < g <
+00, lespace I2, (Z) N 1%, (Z) muni de la norme

]l = max{|[z[lo, p: [[€]lwn.q}

satisfait nos conditions (H1) et (H3).

Exemple 3.
Soit K une fonction convexe continue et croissante sur Rt telle que /C(0) = 0 et
K(x) > 0, pour x > 0. Par exemple, K peut étre la fonction 27, pour 1 < p < +o0.
Des fonctions beaucoup plus compliquées comme par exemple zPtsi(os(=log(@)) 4, ~
1 + /2 vérifient aussi les conditions requises. Soit w un poids sur Z. Posons

lkw(Z) = {(m(n))nez e C”| ZK<|I(:)|

neL

)w(n) < +o00, pour un t > 0}

et

||| = inf{t >0 ZK<|x(tn)|)w(n) < 1}.

neL
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L’espace k. (Z), appelé espace d’Orlitz a poids ([31], [23]|) est un espace de
Banach vérifiant nos hypothéses (H1) et (H3). Pour que (H2) soit vérifiée il suffit
que ’on ait

w(n+1)
sup ————— < +00
nez,  w(n)
ou
w(n —1)
sup ————— < +00.
nez, w(n)
Pour plus d’informations sur ce type d’espaces le lecteur peut se reporter a [31] et
[23]. Nous pouvons appliquer le Théoréme 3.1 a I, (Z) et ainsi entre autres nous

obtenons la forme exacte du spectre du shift.

Exemple 4.
Soit (¢(n))nez une suite réelle telle que g(n) > 1, pour tout n € Z. Pour une suite
a = (a(n))nez € C*, posons

| a(n)
lall = int{t > 0] Y25
neZ

Considérons I’espace

q(n)
< 1}.

1(2) = {a € C*| |lafl gy < +oo}.

C’est un espace de Banach d’aprés [6], [25]. I1 est évident qu’il vérifie nos hypothéses
(H1) et (H3). Si S ou S~! est borné sur [{%(Z) le Théoréme 3.1. est valable dans
1o (7).

Exemple 5.
Désignons par Clgan 'espace des fonctions continues, 27-périodiques et a valeurs
complexes sur R. Pour f € Cjg ., on note f la suite des coefficients de Fourier de
f. Posons

C=1{f1f€Coan}
et || £]| = |Iflso, pour f € Clo,2x)- L’hypothése (H1) est vraie car toute fonction de
Clo,2x] est la limite uniforme des moyennes de Césaro de sa série de Fourier. Ainsi,
on a

lim ;Z Z fn)e™ — f(t)| = 0.

N—+oo I N +1



Vérifions (H3). Pour o € R et f € Clg 25, 00 2

R 1 [ ‘ .
belF)) = 5 [ sty

1 2

_ —itn
~o ) ft+ a)e ""dt.

On constate que @/}em(f) est la suite des coefficients de Fourier de la fonction
t— f(t+ ),

qui est dans Clgan. Il est évident que la norme de 'opérateur 1. est égale a 1.
L’hypothése (H3) est donc vérifiee par C. Il est aussi trés facile de voir que les
opérateurs S et S~! sont tous les deux bornés. Notre théoréme s’applique donc dans
Iespace C, qui pourtant n’a pas de base de Schauder et n’entre donc pas dans le
cadre des espaces de Banach étudiés par Gellar. Nous faisons remarquer au lecteur
que dans C il existe des suites a telle que

k
li n— 0.
Jim |3 afnlen —all %

En effet, il est bien connu qu’en général une fonction continue et 27-périodique n’est

pas la limite uniforme de sa série de Fourier. Cependant, les suites finies sont bien
denses dans C.

3. Multiplicateurs

Soit E* I’espace dual de E. Nous allons noter ||.|| la norme de E et ||.||. la norme
de E*. Pour y € E* et © € E, on utilise la notation usuelle < z,y >:= y(x). Pour
k € 7Z, posons < x,e, >= x(—k). Ainsi, nous pouvons considérer que e, est un

élément de E*. On remarque que si on pose |||z||| = sup,cr ||¢.(x)]], nous obtenons
une norme sur F équivalente a la norme ||.||. L’avantage de la norme |[||.||| est que
nous avons

Sup ()]l =1, vz € T.
z|||=1

Par conséquent, sans perte de généralité, on peut dorénavant considérer que 1, est
une isométrie de E dans FE, quel que soit z € T. Nous allons prouver le lemme
suivant.
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LEMME 3.1. Pour x € E, on a

k p

) 1

Jim 32 57 (3 et en) —a =0
p=0 n=-—p

Preuve. Fixons z € E. La fonction

U, :Ts>z—,(z)€E

est continue. En effet, pour x € F(Z) la continuité est évidente et pour z € E
quelconque elle découle immédiatement des hypothéses (H1), (H2) et (H3). Nous
introduisons les noyaux de Fejer (gx)reny C L'(T) définis par la formule

k
. 1 .
gr(e") = pEZO Pl E e

|m|<p
o (k+1)t
1 sin(~—=*+)\ 2
- (Y ver
kE+1 sin

Rappelons que nous avons ||gx|| 1) = 1, pour k € N et
lim ge(e®)dt =0, V6 > 0.
k—=too Js<|t|<n
De plus, pour |n| < k,
- L[ ity —int n]
- 7 it gp 1 00
et pour |n| > k,

Grace a la continuité de ¥,, nous avons

(g * ¥a)(1) = Wa(1)[| = 0.

lim ||
k—+o00
Nous allons écrire ds au lieu de dm(s), ou m est la mesure de Haar sur T telle que
m(T) = 1. Pour tout n € Z, on a

(000 = ([ ()0 (@)ds) o)

Ainsi, nous obtenons
k

o) = 3 (1= Y atme, = 3 (3wl e,).

n=—k p=0 n=—p



Etant donné que ¥, (1) = z, ceci compléte la preuve du lemme. [J

Nous aurons besoin aussi du lemme suivant.

LEMME 3.2. Soit E un espace de Banach vérifiant les conditions (H1), (H2) et
(H3). Pour x € E et M € M(E), la fonction

M;: T3z — (YooMorp,—1)(x) € E
est continue.

Preuve. Fixons z € F(Z) et M € M(E). 1l est facile de voir que

—

(3.2) Ma(2) = (.o Mot),-1)(x) = (M) *z, Vz € T.
En effet, pour un certain k € N assez grand, on a

((% oMo 1/)271)(96))(71) =2" Z ]\/4\(71 —p)z Pz(p), Vn € Z.

Ip|<k

Ceci implique que pour tout « € F(Z), la fonction
Ts>z— (YooMotp,-1)(x) € E

est continue. Prenant en compte la densité de F'(Z) dans E, nous déduisons que M,
est continue de T dans E, pour tout x € E. [

Dans la suite, nous allons noter M,, 'opérateur de convolution par ¢ € F(Z), si
¢+ F C E. Nous avons besoin du lemme suivant.

LEMME 3.3. Soit E un espace de Banach vérifiant les conditions (H1), (H2) et
(H3). Soient M € M(E), x € E.
1) On a

lim [|[Myz — Mz|| =0,
k—+o00

ot pour k € N, My est défini par la formule

k D k
1 = Inl \+7
My =Y (D M s7) = 3 (1= 25 ) M(m)s
=2 (2 M s) = 5 (1= 5 ) M)
2) De plus, |[Mg| < [[M]|, Vk € N.
3) Si S~ n’est pas borné, mais S est borné, M(n) = 0, pour n < 0, alors que si S™*
est borné, mais S n’est pas borné, M(n) = 0, pour n > 0.
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[n]

Tkt
'assertion 1) découle immédiatement de la densité de F(Z) dans E. Cependant,

Preuve. On a 1imk_>+oo< )]\7(7@) = ]\7(71), pour n € Z et par conséquent

il est moins simple d’obtenir le controle de la norme de My. La preuve utilise les
arguments de [33] adaptés a notre situation qui est beaucoup plus générale. Nous
allons nous servir de nouveau des noyaux de Fejer définis dans la preuve du lemme
précédent. Fixons M € M(FE). Comme pour tout z € E, la fonction M, est continue
de T dans E et M,(1) = Mz, nous avons

(gr * My)(1) = Mz|| =0, Vx € E.

lim ||
k—-+o00
Maintenant, fixons = € F(Z). En tenant compte de (4.11), pour k£ € N, nous obte-
nons

(g0 ¥ Mo)(1) = /ggn«z>/»4x<z-l>dz

Cela entraine

(gr x My)(1) = </11‘ gk(z)wz_l(]\//?)dz) * T

Par ailleurs, on remarque que pour |n| <k, on a

(Agk(2)¢zl(ﬁ)dz> (n) :Agk(z)z_"ﬂ//j(n)dz

= i) = (1 ) W),

alors que pour |n| > k, on a

([ v (ADtz) ) =o.

L’égalité
k

My, = Z (1 - %)]\/Z(n)en,

n=—

implique que
M, = </gk(z)wz_1(]\//7)dz).
T

Maintenant, il devient facile de majorer ||[My]|. On a

Mal = [Mic ol = | [ ()0 (1) )|

- /T 91(2) (a1 0 M0 ) (@)
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S/\gk(Z)\ [z [[[IM[[[- ] [lalld=
T

< [M]lllall, Va € F(Z)
et la densité de F'(Z) dans E nous donne |My|| < ||M]|, Vk € N.

Supposons que S~! n’est pas borné tandis que S est borné. Fixons k € Z. Comme

I’opérateur
k

M= Y (1 . %)M(n)sn

n=—=k
est borné, il est clair que S*~'Mjy est aussi un opérateur borné. Etant donné que

nous avons

_ k 7 — - |n| r n+k—
SHIMy = (1 - k_H)M(—k)S ! +n_zk+1<1 - 1)M(n)5 s

que
k

Z <1 _ k‘z‘1>]/\/[\(n)5n+k—1

n=—k+1

est borné et que S~! n’est pas borné, nous concluons que ]\//7(—%) = 0. De méme, en
composant My et SP, pour p =k —2, k—3, ...., 1, on montre que ]/\/[\(—n) = 0, pour
n > 0. Si S7! est borné alors que S n’est pas borné, par le méme raisonnement,
nous pouvons compléter la preuve du lemme. 1.

LEMME 3.4. Soit E un espace de Banach vérifiant les conditions (H1), (H2) et
(H3). Soit ¢ € F(Z) tel que px E C E.
1) Si les opérateurs S et S~ sont tous les deuz bornés, alors on a

~ 1
o(z SM,VZGQ::{ggzgpS}.
|9(2)] < [[ M| (57 2| < p(5)
2) Si S n'est pas borné, tandis que S est borné et si ¢ € F(Z™), alors on a

~ 1

o(2)| < || M, ,VZGO::{ZG(C 22—}.

[0(2)] < || My]| NEd (S

3) Si S est borné, tandis que S~ n’est pas borné et si ¢ € F(ZT), nous avons

6(2)] < IMll, vz et i= {2 € C 12| < p(9)}.
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Preuve. Supposons d’abord que S et S~! sont tous les deux bornés. Soit z €
spec(S). Deux cas se présentent :
1. 11 existe une suite (h,),eny C £ qui vérifie

lim H(S— 2Dh| =0
p—+00
|hyll =1, Vp € N.

2. L’opérateur adjoint du shift S* admet z pour valeur propre et donc il existe
y € E*\{0} tel que S*y = zy.
Supposons que nous sommes dans le premier cas. On remarque qu’on a

lim ||S*h, — 2"h,|| =0, Vk € Z.
p—+00

Ainsi pour tout ¢ € F(Z), pour N > 0 assez grand, on a
N

6% by = ()l < Y (sup [6(k))[S*hy — 2Ny .

k—_n |KISN
Nous en déduisons
Tim [ Iy — B2 ]| = 0.
Comme
6 = 16()hll < N6()hp = &5 | + 16 % |
il en découle que
|6(2)] < S 16(2) Ryl < [[ M)l
Maintenant supposons qu’on est dans le deuxiéme cas. On a

M(y) =Y 6(n)(S)"(»)

ne”

= 6(n)(="y) = 6(2)y
nez
et il est évident que

|6(2)] < 1M = (| My
Nous concluons que pour tout ¢ € F(Z), on a

|6(2)] < [[My]), ¥z € spec(S).

Si un des opérateurs S et S™! n’est pas borné, la preuve est trés similaire. Si S
n’est pas borné, alors que S~! est borné, nous utilisons le spectre de S et les mémes
arguments. Ainsi si ﬁ = p(S) , la preuve est achevée.
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Revenons au cas oil les opérateurs S et S~! sont tous les deux bornés et supposons

ﬁ < p(S). Fixons ¢ € F(Z). Soient 0 < Ry < Ry deux réels tels que les
cercles Cg, et Cr, de rayon respectif R; et Ry appartiennent a spec(S). Comme la
fonction ¢ est holomorphe sur C\{0} et |¢(z)| < | My||, pour z € Cg, UCk,, d’apres

le principe du maximum, on obtient

que

()] < IMll, ¥ € Q= {2 € C| Ry < |2] < Ra .

Etant donné que les cercles Cyg) et C__1_ sont inclus dans spec(S), on a

p(S—1)
|6(2)] < ||Myl|, pour z € €2

En tenant compte du fait que si ¢ € F(Z), la fonction 2 — ¢(z71) est holomorphe
sur C et que si ¢ € F(Z"), ¢ est holomorphe sur C, la preuve du lemme se compléte

par les mémes arguments. L[]

Preuve du Théoréme 3.1. Supposons que S et S~! sont tous les deux bornés.
Soit M € M(E). Nous allons utiliser la suite (My)gen construite dans la preuve du
Lemme 3.2. Rappelons que

(3.3) im [Myx — Ma| =0, ¥z € E
— 400

et [[My|| < ||M]|, Yk € N. Pour alléger les notations posons ¢ = My, pour k € N,
de sort que My = My, . Pour 7 > 0 et a = (a(n))nez € E, notons (a),(n) = a(n)r".
On fixe r € [ﬁ, p(S)]. D’aprés le Lemme 3.4, nous avons

|(@r)r(2)] < [| Mo, || < |[M]|, V2 € T, Vk € N.

Nous en déduisons que quitte a remplacer ((@)r) par une suite convenable
keN

qu’on notera aussi <(¢k)T> , on obtient que (((bk)r) converge pour la topologie
keN keN

o(L>(T), L*(T)) vers une fonction v, € L>(T). Plus précisément, on a

k—+o00

lim | ((60):(2)9(2) = 12 (2)g(2) ) dz = 0, Vg € LX(T)

et [|Vr]|oo < ||M]|. T est clair que

lim | (00 (2)(@)r(2)9(2) = 11 (2) (@)n(2)g(2) ) d= = 0, Vg € L3(T), Va € F(Z)

k—+o00
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et par conséquent pour a € F(Z), <(¢k)r@:,) converge pour la topologie faible
keN

—

de L*(T) vers v,(a),. La transformation de Fourier de [>(Z) dans L*(T) définie par
F:13(Z) > (a(n))pez — alr € L*(T)

est une isométrie et donc la suite <(M¢ka)r> = ((@)r * (a)T> converge vers
keN keN

U, * (a), pour la topologie faible de [*(Z). Grace a (3.3), on trouve

klirJqu | < (My,a), — (Ma),, b>]< klir}rfl | My, a — Mal| ||(b),-1]|« =0, Vb € F(Z).

Cela entraine
(Ma),(n) = (& % (a),)(n), VYn € Z, Ya € F(Z).

Ainsi, on montre que

—

(M), * (a), = Uy * (a),, Va € F(Z)

et

Par conséquent, on a

M(rz) = Z ]T/[\(n)r”z”

nez neL

"=v.(z), V2 €T.

I
AN
S

N

I

Comme ||V;]|00 < ||M]|, il en découle que M est essentiellement borné par ||M|| sur

tout cercle de Q. Si p(.S) il est évident que spec(S) = Cpsy = Q.

_ 1
T op(SThY

A partir de maintenant, nous supposons que p(S) > ﬁ. Etant donné que

—~ o

(¢r)ken est une suite de fonctions holomorphes uniformément bornées sur 2, d’aprés

le théoréeme de Montel, nous pouvons en extraire une sous-suite qui converge uni-
o

formément sur tout compact de 2 vers une certaine fonction holomorphe v. Nous
notons cette sous-suite aussi (¢ )ren. Alors, pour r G]ﬁ, p(S)], la suite ((dr),)ren
converge uniformément sur T vers la fonction z — v(rz) et nous obtenons

v(rz) = v.(2).

Nous concluons que v(rz) = M(rz), pour z € T et on a

v(z) = M(z) = Z]\//T(n)z”, pour z € Q.

neL

Par conséquent, M est holomorphe sur €.
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Maintenant, montrons que spec(S) = 2. Supposons qu’il existe C, C Q tel
que C, n’est pas inclus dans spec(S). Soit o € C, tel que o & spec(S). Alors
(S —al)™ € M(E) et pour r > 0, si C, C €, il existe une fonction v, € L>(T)
telle que

]—"(((S - a[)’la)r> (2) = 1, (2)(a),(2), ¥z € T, Va € F(Z).
En remplagant a par (S — al)a, on trouve

(@),(2) = v (F (S — aD)a). ) 2)

=1,(2)(rz — a)(a),(z), Vz € T, Ya € F(Z),

etona (rz—a)y.(z) =1. On a a =1z, 2z € T. Pour tout € > 0, il existe z. € T
tel que |rz. — rzol < € et |[v.(20)] < ||p|loo- Cela implique que 1 < €||v || et nous
aboutissons a une contradiction. Nous en déduisons que C,. C spec(S), 2 C spec(S)
et donc on a spec(S) = €.

Si nous supposons qu’un des opérateurs S et S~! n’est pas borné, nous obtenons
les mémes résultats en remplacant €2 par O ou U. Pour les définitions de O et U le
lecteur peut se reporter au Lemme 3.4. On remarque que quand spec(S) = O, nous
déduisons p(S) = +o0, alors que quand spec(S) = U, nous avons p(S~') = +oo. O

4. Opérateurs de Toeplitz

Dans cette partie, nous démontrons le Théoréme 3.2. Par le méme raisonnement

que dans la preuve du Lemme 3.1, pour tout x € ET, on trouve

Si ¢ € F(Z) est tel que PT(¢ «+ ET) C E™, nous notons T}, 'opérateur sur £
défini par Tyx = P*(¢ * ), pour x € F(Z"). En appliquant les mémes méthodes
que celles de la section précédente, nous obtenons le résultat suivant. .
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LEMME 3.5. Soit E* un espace de Banach vérifiant les conditions (H1), (H2)
et (H3).
1) Soit T un opérateur de Toeplitz sur E™. Alors la suite (¢n)nen, 0 ¢y, est définie

par la formule
n

¢”:Zn}r1<z f(k)e’“)

p=0 k=—p

vérifie les propriétés
lim ||Ty,z— Tz, Vx € ET,
n—-—+o0o

et
1T, < T[], ¥n € N.

2) Si S est borné, alors que S_; n’est pas borné, f(k) =0, pour k < 0.
3) Si S n’est pas borné, mais S_y est borné, T\(k‘) =0, pour k > 0.

LEMME 3.6. Soit E* un espace de Banach vérifiant les conditions (H1), (H2)
et (H3).
1) Si S et S_; sont bornés, pour tout ¢ € F(Z), nous avons

p(sl_l) < | < pfS) ).

2) Si S n’est pas borné, alors que S_q est borné, pour ¢ € F(Z™), nous avons

~ 1
()] < I Tyll, ¥z e v i= {2 eC| S 21}

() < ITyll, vz € @ = {z e C|

3) Si S est borné, mais S_q n’est pas borné, pour tout ¢ € F(Z™), nous avons
) < T, V2 € U= {z € C12] < ()}

Preuve du Lemme 3.6. Nous exposons seulement la preuve de 1). Les preuves
de 2) et 3) emploient les mémes arguments. Supposons que S et S_; sont bornés.
Soit

A € spec(S) N (spec(S_1))~".
Comme \ € spec(S), il existe une suite (fy,)nen, fn € ET telle que
(3.4 i [Sf— Afull = Oct [[£u]] = 1, Vo € N

ou bien il existe

(3.5) a € ET\{0}, S*a = \a.
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Si on a (3.4), alors on obtient
(3.6) lim 1S f,, — ¥ £l = 0, ¥k € N.

On a
hrf Hslilfn - Afkfn”

< lim IS [ATH[INS, — 85 full = 0, ¥k €N.
Comme \™! € spec(S* ), il existe une suite (g, )nen, gn € BT qui vérifie

(3.7) lim ||S* 90 — A 'gulls = 0et |lgn]ls =1, Vn €N

n—-+o0o

ou bien il existe
(3.8) be ET\{0}, (S*))*b=S_1b= )"0
Si (3.7) est vérifié alors, on trouve

(3.9) lim |[(S*)* g, — Mgull« = Oet lirf 1(S* )*gn — A *g,|l. =0, V& € N.

n—-+o0o

On voudrait avoir (3.6) ou (3.9). Pour s’assurer qu’au moins une de ces propriétés
est vraie il suffit de montrer que (3.5) et (3.8) s’excluent mutuellement. Supposons
que nous ayons simultanément (3.5) et (3.8). Soit a € ET"\{0} tel que S*(a) = \a
et soit b € ET\{0} tel que S_1b = A\7'b. Pour u € E*" et n > 0, posons

u(—n) =< ey, u >=< S"ep, u >=< ey, S"u > .
Comme F(Z") est dense dans ET, application
u — (u(="n))nz0
est injective. On a
a(—n) = A"a(0), n>0
et
b(n)\" =b(0), n > 0.

Comme a # 0 et b # 0, nous avons a(0) # 0, b(0) # 0. Pour k € N, définissons
u, € F(Z%) par

n k

up = ; k—j—l b(p)e, = Z(l ~ 7 :L_ 1)b(n)en.

p:O n=0
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Nous trouvons limy_, o, ||ug—b|| = 0 et par conséquent limy_., o, < ug,a >=<b,a >.
Par ailleurs, on a

k
Jim <=l 31— g )b
k
_ kﬂrfooz@ -2 i 1))\‘”b(0)/\”a(0)

—
~ lim (E + 1)a(0)b(o) = to0.
k—+oo\ 2
Ceci est absurde et nous concluons que les propriétés (3.5) et (3.8) sont incompatibles
et donc nous avons obligatoirement (3.6) ou (3.9). Ainsi, nous pouvons appliquer les
mémes arguments que ceux de la preuve du Lemme 3.6 et nous en déduisons que

(6N < || T, Yo € F(Z), VA € spec(S) N (spec(S_y)) ™.
En utilisant le principe du maximum, nous trouvons
(3.10) 6N < ITpll, Yo € F(Z), VA € Q.

Si S est borné, mais S_; n’est pas borné, quel que soit A € spec(S) il existe une
suite (hn)nen, hn € E7 telle que limy,—, o ||Shy, — ARyl = 0 et ||hy,|| = 1 ou bien il
existe ¢ € ET"\{0} tel que S*c¢ = Ac. De méme que dans la preuve du Lemme 3.4,
on montre que

6N < Ty, Yo € F(Z*), VA € spec(S).

Si S_; est borné, nous utilisons le spectre de S_; et la méme méthode. Dans les

deux cas, nous concluons en nous servant du principe du maximum. []

Maintenant nous avons tous les outils nécessaires pour exposer la preuve du
Théoréme 3.2.

Preuve du Théoréme 3.2. La preuve utilise les mémes arguments que la
preuve du Théoréme 3.1. Néanmoins, quelques modifications s’imposent et nous
allons donner les principales étapes. D’abord, supposons que S et S_; sont tous les
deux bornés. Soient 7" un opérateur de Toeplitz sur E et (¢x)ren C F(Z) une suite
qui vérifie

kkrfoo |Ty,a —Tal| =0, Ya € EF
et
[Ty, |l < 1T, VE € N.
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Pour 7 > 0 et a € E™, notons (a),(n) = a(n)r". Fixons r € [p(sl_l),p(S)]. Nous

avons grace au lemme précédent
(@0)r(2)] < T, | < [T, V2 € T, Vk € N.

Il est donc possible d’extraire de ((Tb;):) ren une sous-suite qui converge pour la
topologie o(L>®(T), L'(T)) vers une certaine fonction v, € L*®(T). Pour alléger
les notations cette sous-suite sera aussi notée <(/¢;)/T)k€N. Cela entraine que, pour
a € F(Z), (@(/a\):) Loy COTVETge pour la topologie faible de L?(T) vers ur@.
Désignons par v, = (7,(n)),ez la suite des coefficients de Fourier de v,.. La transfor-
mation de Fourier étant une isométrie de [*(Z) dans L?*(T), la suite <(¢k)r * (&)T)k

converge vers 1, * (a), pour la topologie faible de [*(Z). D’un autre coté, <T¢k@)
keN

converge vers T'a pour la topologie de ET. Par conséquent, nous avons

lim [(Ty,a).(n) = (Ta)(n)]

k—+o00

< 1iIJ£1 Ty, (a)(n) — T(a)(n)] =0, Vn € N, Va € F(Z").

On conclut que
(Ta), = P*(0y = (a),), Ya € F(Z").
Comme
(Ta), = P*((T * a),), Ya € F(Z"),
on obtient T(n)r" = p(n), ¥n € Z. L'estimation ||, ] < ||T| implique que la
fonction T est essentiellement bornée par ||T| sur chaque cercle inclus dans 2.

Si nous supposons que p(S) > 1 L de méme que dans la preuve du Théoréme

S_1)’

3.1, on démontre que la fonction T est holomorphe sur €2.

En remplacant €2 soit par U soit par V' et en se servant des mémes arguments,
on obtient les résultats si S ou S_; n’est pas borné. [J
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CHAPITRE 4

Multiplicateurs sur les espaces de Banach de fonctions sur un

groupe localement compact abélien

1. Rappels sur les groupes localement compacts

On dit qu'un groupe topologique abélien GG est localement compact si G en tant
qu’espace topologique est localement compact, ce qui équivaut au fait que 'unité de
G posséde un voisinage compact. Le groupe dual d'un groupe G localement compact
abélien (LCA), i.e. 'ensemble des morphismes continus de G dans

T—{:€C, || =1}

noté G est aussi un groupe LCA pour la topologie de la convergence uniforme sur
tout compact. Par exemple, on a ]E = R, Z =T et le groupe dual de tout groupe
discret est compact. De plus, on a G=0Get G1/>-<\C¥2 = é\l X 6\2, si G1, Gy et (G sont
des groupes LCA. Nous avons le théoréme de structure suivant (voir [36] p.110).

THEOREME 4.1. i) Tout groupe abélien localement compact G est de la forme
RP x Gy, Gy étant un groupe qui contient un sous-groupe compact H tel que Gy/H
soit discret.

ii) Tout groupe abélien localement compact et conneze est de la forme RP x H, o
H est un groupe compact et conneze.

On note C(G) (resp. Co(G)) P'espace des fonctions continues sur G (resp. 1'espace
des fonctions continues sur G qui convergent vers 0 a I'infini), avec la convention
Co(G) = C(G) si G est compact). On normalise les mesures de Haar dx sur G et
dyx sur G (c’est & dire les mesures invariantes par translation) de fagon & obtenir la

formule d’inversion de Fourier sous la forme

gw:éf@mmmmppwa
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pour g € LY(G), F(g) € L}(G), on
F: LMG) — Cy(G)

est définie par la formule usuelle
F@)) = [ g @)ds, pp.vg € L1(G).
a

Dans ce cas la transformation de Fourier F : L2(G) — L*(G) est unitaire. La
transformée de Fourier d’une fonction f sera souvent notée f.

2. Topologie de C.(G)

On note K ’ensemble des sous-ensembles compacts de GG. Pour K € IC, on pose
Ck(G) ={f € C(G) | supp(f) C K}.
On a
Ck(G) = A{f € C(K) | flrrx) = 0},
ou Fr(K) désigne la frontiére de K. Posons
Ce(G) = UkexCk (G)
et
|7l = max| F(@)], ¥F € C(G).
Alors (Ck(G), ||-||so) est une algébre de Banach pour tout K € K. On munit C.(G)

de sa topologie inductive localement convexe naturelle, c’est a dire de la topologie
localement convexe la plus fine pour laquelle I'injection

i : Cx(G) — C.(G)

est continue pour tout K € K. Cette topologie est caractérisée par le fait qu'une
application linéaire

¢:C(G) — F
dans un espace vectoriel ' localement convexe est continue si et seulement si ¢|c, ()
est continue pour tout K € K.
Rappelons qu’une partie B d’un espace vectoriel topologique F est dite bornée si
pour tout voisinage V' de 0 il existe A > 0 tel que AB C V. Si E et F sont deux
espaces vectoriels topologiques, on dit qu'une application linéaire

¢o:EFE— F
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est bornée si ¢(B) est un borné de F' pour tout borné B de E. Toute application
linéaire ¢ continue de E dans F' est bornée mais la réciproque est en général fausse.
De méme si ¢ : E — F' est continue, alors ¢ est séquentiellement continue, mais la
réciproque est fausse en général. Cependant ces deux réciproques sont trivialement

vraies si /' est normé, ce qui donne le résultat bien connu suivant.

PROPOSITION 4.1. Soit E un espace localement conveze, et soit ¢ : Co(G) — E
une application linéaire. Alors les conditions suivantes sont équivalentes.
(1) ¢ est bornée.
(2) ¢ est séquentiellement continue.
(3) ¢ est continue.

Preuve. On sait que (1) et (2) sont des conséquences de (3). Supposons que (1)
est vérifié. Soit K € K . Comme ix : C(G) — C.(G) est continue, elle est bornée.
Donc ¢ o ix est bornée donc continue pour tout K et ¢ est continue. De méme, si
(2) est vérifiée, alors ¢ o ik est séquentiellement continue, donc continue pour tout
K € K et ¢ est continue. [J

On remarque que dans la proposition ci-dessus, on ne considére a priori que des
bornés particuliers de C.(G), c’est a dire les ensembles de la forme ix(B), ou B est
un borné de Ck(G). De méme, on ne considére a priori que des suites convergentes
particuliéres d’éléments de C.(G), c’est a dire les suites de la forme (ix(f,))n>1, OU
(fn) est une suite convergente d’éléments de Cx(G) avec K € K. Pour le confort
du lecteur nous allons montrer dans I’annexe 1 que les bornés de C.(G) et les suites
convergentes d’éléments de C.(G) sont de la forme ci-dessus. Ces résultats sont
certainement bien connus, mais nous n’avons pas pu trouver de référence précise

dans la littérature pour les groupes non o-compacts.

3. Motivation et présentation du probléme

Soit L}, .(G) I'espace des fonctions mesurables a valeurs complexes sur G telles
que f|x soit intégrable pour la mesure de Haar sur tout compact K C G. Pour
r € G, soit S, Uopérateur défini sur L} (G) par

loc

Sef(y) = fly — ), p-p.

Pour y € CAJ, on note I'y, I'opérateur

Llloc(G) > f - Xf
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Soit F C L, .(G) un espace de Banach, et supposons que 'application identité

loc
i B — L. (G)

soit continue. D’aprés le théoréme du graphe fermé si S,(E) C E, pour = € G,
'opérateur S, est borné de E dans E. De méme, si I', (E) C E, avec x € @, I'opé-
rateur I'y est un opérateur borné de £ dans E. Nous allons considérer des espaces
de Banach F satisfaisant les conditions suivantes :

(H1) C.(G) € E C L},.(G), les deux inclusions étant continues, et C.(G) est

loc

dense dans E.

(H2) Pour tout = € G, S,(F) C E et sup,cx ||Sz]] < +00, pour tout compact
K caG.

(H3) Pour tout x € G, I'\(E) C Eetsup, Iy < +oo.

Posons ||| f||| = sup, g [T f[|, pour f € E. La norme [[|.[|| est équivalente a la
norme de E et sans perte de généralité, on peut considérer dans la suite que I'y est
une isométrie sur £ pour tout x € G.

Notons que si condition (H2) est vérifice, pour que linclusion E C L} (G) soit
continue il suffit qu’il existe un voisinage compact K de I'unité tel que

(4.1) /K F@)ldz < Clflls Vf € CL(C),

avec Cx > 0 (la condition est évidemment nécessaire). En effet un argument de
densité montre que si 'inégalité ci-dessus est vérifiée pour tout f € C.(G), elle est
vraie sur £. Soit V' un voisinage de 1'unité compact vérifiant (4.1).

Pour tout K compact de G, il existe 1, ..., € K tels que K C Uj<j<pz; +V
et on a pour tout f € F,

JNCEEDS

| 1@l
1<j<k zj+V

-y /V flotalds= 3 /V (S, (s < Oy S 180, 1]l

1<j<k 1<<k 1<j<k
DEFINITION 4.1. On appelle multiplicateur sur E tout opérateur linéaire borné

M:E—FE
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tel que
S:M =MS,, Vx € G.

L’algébre des multiplicateurs sur E sera notée M(E).

Soit B(E) lalgébre fermée engendrée par {S,}seq. On désignera par A, Ien-
semble des caractéres d’une algébre de Banach A. On note o({S,}.cc) le spectre
simultané de la famille {5, },cq défini par

o({Sstzec) = {(7(S:))eeq, v € B(E)}-
Dans le cas particulier £ = LP(G), pour 1 < p < 00, il est bien connu [22] que
pour tout M € M(E), il existe hy € L>(G) tel que [[hy|loo < [|M]| et on a

(4.2) MFf = haf, Vf € C.(G).

La fonction hy; est appelée le symbole de M et 'application M —— hy, est une
isométrie de M(E) sur L®(G) si E = L*(G).

Soit G I’ensemble des morphismes continus de G dans C* et soit G+ l'ensemble
des morphismes continus de G dans RT = [0, +00[. On munit G de la topologie
caractérisée par la base de voisinages de I'unité :

W(V,K)={0eG|0'(K)cCV}.

Ici V' et K parcourent respectivement ’ensemble des voisinages de I'unité de C* et
I’ensemble des voisinages compacts de I'unité de G. Il est facile de voir que G' muni
de cette topologie est un groupe topologique. On remarque que pour f € C.(G) et

0 e é, I'intégrale
| st

est bien définie. Pour f € C.(G), on pose f(0) = [, f( )dz, pour tout € G.
On remarque que f la = f et f est “la transformee de Fourler generahsee” de f définie
sur G. On va rechercher un sous- espace GE de G tel que pour tout M € M(FE )
pour tout f € C.(G) la fonction (M f)§~" appartienne a L*(G) pour tout 6 € Gg.
Ceci permettra de définir de maniére naturelle la “transformée de Fourier généralisée”
de M [ sur Gp. En tenant compte des arguments de [28] et [26], un candidat naturel
est ’ensemble

Gr={0€G|IfO) < M, Vf € C.(G)},
o My € M(E) est opérateur de convolution

E>g— fxyg
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(voir le début de Section 2). Nous allons voir ultérieurement que Gp nest pas vide.
Il est évident que XGVE = évE pour tout y € G. Notons que si G est un groupe
compact, alors I'image de || est le sous-groupe compact trivial de Rt pour tout
RS CTE et donc GNE =G. On remarque que si xq, ..., r, € G sont “indépendants”, i.e.
si le systéme x(z;) = €;, 1 <1i < n a une solution x dans G pour tout (eq, ...,€,) € T"
alors I’ensemble
{(0(z1),...,0(z2)), 6 € G}

est un domaine de Reinhardt (voir 'annexe 2 de ce chapitre). Posons C?j;ﬁ = GpNGT.
Il est clair que si 0 € EJVE, alors

0] : G > x — |0(x)]
appartient a CA% Il est clair que GNE = CA%CAJ

DEFINITION 4.2. On dira qu’un ensemble C de fonctions sur G a valeurs dans
R* est log-conveze si la fonction

Gor— d(x)(x)™ R
appartient a C pour tout X € [0, 1].
Nous prouverons le théoréme suivant.

THEOREME 4.2. Soit E' un espace de Banach vérifiant les hypothéses (H1), (H2)
et (H3).
i) L’ensemble G} est non vide, compact et log-convere.

i1) Nous avons

(4.3) Gp={0€G||07"(z)| < sup n(z)™", Vo € G}.

ne€GE

On va voir que quand G est un groupe discret on a
(4.4) Gp={0cG||07"(x)| < p(S,), Yz € G},

ce qui est aussi évident quand G est compact. Nous conjecturons que la formule
(4.4) est vraie pour tout groupe LCA.

Soit U un ouvert de CP. Une fonction
M:Us\A—TI\) eq
sera dite analytique sur U, si pour tout = € (G, la fonction

UsX— T\ (z) eC
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est analytique sur U. On note d la mesure discréte sur G£. Nous obtenons le résultat

suivant.

THEOREME 4.3. Soit E' un espace de Banach vérifiant les hypothéses (H1), (H2)
et (H3).
i) Soient M € M(E) et 6 € Gg. Pour tout f € C.(G), (Mf)§~* € L*(G). Posons
pour tout § € CE;C et pour presque tout x € CA;,

—_— —_—

M f(dx) = (M f)5=1(x)-

Alors il eziste une fonction hyy € L(Gg,d @ m) telle que

(Mf)=huf, Vf € CG)
et [|ha]loo < C||M||, ot C est une constante ne dépendant pas de M.
ii) Soit U un ouvert de CP. Soit 11 : U — GNE une fonction analytique. Il existe
une fonction Hyqr € LOO(@,HOO(U)) telle que pour tout N € U pour presque tout
xe@,
MF(TIO)X) = HunCOWF (I, ¥f € Cu(G).

Nous allons maintenant donner quelques interprétations du Théoréme 4.3. Po-

sons

L={z€C| Reze€|0,1]}.

Fixons ¢ et ¢ € (/'55 Supposons que ¢ # 1. La fonction
II:L3X\— ¢y

est analytique sur L. Ceci montre que le Théoréme 4.3 ii) donne des propriétés
d’analyticité de hy; dés que G n’est pas un singleton méme si Gg a un intérieur

vide dans GG. Posons
Qpyp =1I(L).
On voit que pour § = ¢*p1=* € Qy 4, avec A € 6, on a la représentation
i o(z)
9(1‘) — ¢(x>Re)\w(x)17Re)\ % ezlm)\ln w(w), Vo c G
Introduisons le morphisme

o(z)
v@ €T

In

G — ¢

et posons
YR ={xeG|x(x) = ((z))",Vz € G, avect € R}.
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On note Sy 4 I'ensemble convexe défini par

Sow = {n € Gf [ n(w) = 0lw)'v(@)' ", Va € G, avect € 0, 1]}.

On voit que Q.4 est isomorphe & Sy, X ¥*. Nous allons discuter quelques exemples.

Exemple 1. G = Z.
Tout ¢ € G est donné par
¢p:Z>n— 2" €C,

ouz € Cet Smmgy < |z| < p(S). Si p(S) > 7, on peut choisir ¢ et ¥ tels que

p(S
¢(n) = p(5)", Vn € Z,
Y(n) =p(S™)™", ¥n € Z.
Observons que Sy, est isomorphe au segment [ﬁ, p(S)] et
ﬂ% ~7="T.

Alinsi, on obtient

Qs ~ {26 €| < <0(9))
et le Théoreme 4.3 donne exactement le résultat concernant les multiplicateurs sur
un espace de Banach de suites, démontré dans le Chapitre 3.

Exemple 2. G = R.
Tout ¢ € Gy est donné par () = e™ Va € R, pour un certain a € [In (S 7 In p(S1)].
Supposons que E = L2, avec w un poids et supposons que @ < p(Sl) Dans ce
cas il est naturel de choisir

o(x) = ePST vy e R,
Y(x) = e P12y e R

Cela entraine
Sy~ |In——.1 S

et il est évident que

Qpp ~ {Z €eClImze [ln @,mp(&)”.

Par conséquent, le Théoréme 4.3 implique (mais de maniére non constructive) le
théoréme de représentation des multiplicateurs sur L2 (R) exposé dans le Chapitre
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Exemple 3. G = Z".
On pose e; = (€1, ...,€jx), avec e;; = 0 pour i # j, et e;; = 1. On définit S; = S.,.
On déduit de (4.4) que
Z% ~ O'(Sl, ceeey Sk)
Chaque ¢ € 7F est de la forme ¢ = ., o0 z = (21, ..., ) € C* et ¢, est défini sur
ZF par la formule ¢, (nq, ...,ng) = 2" ...z¢*. Donc si nous posons 2" = z{*...z;*, pour

tout 2 = (21,...,21) € C* et n = (ny,...,n) € Z*, chaque ¢ € Z% est de la forme
¢ = ¢., ol ¢.(n) = 2" pour tout n € Z*, pour un certain z € C**. Posons

fE:{zeC*k1¢zei§3}.

On remarque que Fg vérifie les propriétés suivantes.
(1) (z1€, ..., 26" € Fp, pour tout (z1, ..., 2) € Fg et pour tout (61, ...,0;) € RE.
(2) L’ensemble {(log|z1],...,10g |2k|) } (z1,....20)e7s €St convexe et compact.
En particulier Fz est un domaine de Reinhardt log-convexe si Fr # (). On suppose
que Fr # ) et on pose

HifE92—>¢Z€Z%.
Il est trivial que IT est analytique. Notons F(Z*) I’ensemble des suites finies sur Z*.
On déduit du Théoréme 4.3 que pour tout M € M(FE) il existe une fonction Hy g1 €
L>®(ZF, H®(Fg)) vérifiant pour tout u € F(Z*) et pour presque tout y € Z*,

Mu(¢:x) = Hyn(x)(2)i(é:x), Vz € Fp.

Choisissons x = (x1, -, Xk) € ZF verifiant la formule ci-dessus. On pose x ! =
O o Xe ) et 2x = (21X1, -y 2Xk), DOUT 2 = (21, ..., 2) € CF. Définissons

O : Fp D2z — HM,H(X)(¢zX_1) e C.
Alors 0y € H>®(Fg). Soit & € T tel que Y = ¢s. Il est clair que nous avons
b.5 = $.¢5, pour tout z € C*. Nous obtenons pour u € F(ZF), pour z € Fp,

Mu(¢.) = Mu(¢.5-105) = O (2)i G- 65) = Oar(2)ii(6).

Autrement dit il existe 0y € HOO(}SE) tel que Op(2) = hp(¢.) p.p. sur ]-EE ~

o

ZEF x T* muni de la mesure d @ m. Nous avons donc le résultat suivant
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COROLLAIRE 4.1. Soit E un espace de Banach de suites sur ZF vérifiant les

conditions (H1), (H2) et (H3). Supposons que ZE # 0. Alors, pour M € M(E), il
existe Oy € H®(Fg) tel que pour tout f € F(ZF),

MJ(6:) = 0u(2) [ (6:), V2 € F.

Exemple 4. G = RF.

Chaque élément de RF est de la forme

—i<a,x>

Vg :x — e , avec a € C**.

Définissons
E:C*3a— 1y, Ry
et remarquons que £71(¢)) € C*, Vip € RE..

Supposons que R% # (. On pose

o

Up = £ (RE) ~ R + iR}

o

On rappelle que I’ensemble R’gf est log-convexe. Soit
II:Ug2a— 1, €RE.

Pour tout € R*  la fonction a — Il(a)(z) = e <% est analytique sur Ug.
Fixons M € M(E). En appliquant le Théoréme 4.3, on obtient

Mf(¢ax) = Hyn(x)(@) (), Ya € Ug, p.p.,

ot Hyn € LO"(@,HO"(UE)). Fixons x € RF vérifiant la formule ci-dessus. Soit
§ € R* tel que y = v5. On a

M [ (thas1005) = Harri(v5)(a) f(as-1105), Va € Ug, Vf € Co(RF).
On obtient
Mf(a) = Har(vs) (@) f(va), Ya € Ug, ¥Vf € C.(R").

On pose

JM(CL) = HM7H(¢5)(CL), Va € UE
Donc on a Jy € H*(Ug) et

Mf(ha) = Jar(a) f(va), Ya € Ug, Vf € Co(RY).
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Cela démontre le corollaire suivant.

COROLLAIRE 4.2. Soit E un espace de Banach de fonctions sur R* vérifiant

(H1), (H2) et (H3). Supposons que I@% # 0. Alors, pour M € M(E), il existe
Jyp € H™ (UE) tel que

Mf(%) = JM(a)f(%), Va € UEa vf € Cc(Rk)

Nous allons donner maintenant quelques exemples d’espaces de Banach vérifiant
les conditions (H1), (H2) et (H3).
kov Exemple 1. Soit w une fonction mesurable positive sur G. Pour 1 < p < 400,
posons

L?(G) := {f mesurable sur R | /G |f(z)|Pw(x)Pde < —i—oo},

1
I£1a = ([ 1f@Potayar)”, tor f € 12(G),
@
Il est clair que 'espace de Banach LP(G) satisfait (H1) et (H3). La condition (H2)

est vérifiée si et seulement si
w(r +y)

w(y)

Voici un cas particulier concret, ot on peut calculer Gg explicitement. On pose

(4.5) 0 < sup essyeq < 400, Vo € G.

w(n, k) = ek y(ip k) e 72
et B =12(Z%). Alors on a ||, || = max(e", e¥) et p(S, ) = max(e", e¥). Ici

—~

7% ~ o (S1,0,50,1)
et d’aprés le Théoreme 4.2,
Z2E ~ {(21722) € CQ ‘ 1< ”ZZ’ < €, (S {172}7 ‘ZIHZQ‘ = 6}.

On remarque que o (51,0, 50.1) # spec(S10) X spec(Sp1) et intérieur de (Si,0,.50,1)

est vide bien que spec(St o) # 0 et spec(Sp1) # 0. Cependant, il est clair que ZQEJr a

au moins deux éléments.

Exemple 2. Soit w un poids continu sur G. Posons

Cow(G) ={f € C(G) | fw € Cy(G)}.
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On munit Cp,(G) de la norme || f]| = || fw]||oo. Il est clair que Cp,(G) satisfait les
conditions (H1) et (H3) et il suffit que w ait la propriété :

zec w(T)
pour que Cy,(G) vérifie (H2).

Exemple 3. Soit A une fonction réelle continue sur [0, +o00], telle que A(0) =0
Al
Yy

< 400, Yy € G,

est croissante sur RT. Soit L4(G) I'espace des fonctions mesurables

/ A<M>d1’ < +00,
a t
pour un t > 0 et soit

1|4 = inf t>oy/ d <1}

et y —
sur GG telles que

pour f € La(G). Alors L4(G) est un espace de Banach appelé espace de Birnbaum-
Orlicz (cf. [4]). Il est clair que La(G) satisfait (H1), (H2) et (H3).

4. L’ensemble ij};

Dans cette section nous allons donner une nouvelle caractérisation de évE et
établir des propriétés de CTE qui vont jouer un role important dans la preuve du
théoréme principal de ce chapitre. On remarque que pour ¢ € Ck(G), g € E, la
fonction

Gox— ¢(x)S, g€ E

est uniformément continue sur G et
[ 19@)S.gldz < 6l gl sup [ [m () < +oc.

On conclut que fK ¢(x)S,gdx est une intégrale de Bochner convergente pour la
topologie forte des opérateurs (cf. [16], Chapitre 3). Nous avons la formule suivante

(4.6) M, = / () Sdx.

G
En effet, soit K un sous-espace compact de G. On a My(Ck(G)) C Crtsupp(s)(G) et
la restriction de [, ¢(x)S,dz a C(G) peut étre considérée comme une intégrale de
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Bochner sur Cx(G) a valeurs dans Cx i supp(e)(G). Comme les intégrales de Bochner
commutent avec les formes linéaires continues, on obtient, pour g € C.(G),

Myg(x) = (¢ % g)(x /d) dy—/ " P(y)(Syg)(z)dy

- ( /  )S,g)@), v e G

et la densité de C.(G) dans FE entraine la formule (4.6). Soit A(F) I’adhérence dans
M(E) de I'algébre engendrée par {My}scc.(c)- On note pug)(A) le rayon spectral
d’un élément A de A(E). Nous avons la proposition suivante.

PROPOSITION 4.2. Si f € C.(G), f >0, f #0, alors pacey(My) > 0.

Preuve. On fixe f € C.(G) tel que f > 0 et f # 0. Soit V un voisinage compact
de 0 tel que supp(f) C V et soit F' un ensemble fini de G tel que V+V C F + V.
On pose
nV :={s1+ ...+ sp, S1,...,5, € V}.
On remarque que

(4.7) nV Cc(n—-1)F+V,Vn>1.
Notons || f|l1 = [, f(z)dz. On a

[ s =2 vz 1
nV

ol f*" est la puissance n-iéme de f dans I’algeébre de convolution L'(G). On a d’aprés

(4.7) et (2.2)
T x)dr = T x)dx
| @ /(nl)mfm

Z / s

s€(n—1)F

SYe D SR [T

s€(n—1)F
Soient k le cardinal de F' et D = maxger ||S_s||. Alors on a

Z HstH < Er—1pn-t

s€(n—1)F

et par conséquent
LA+ = /f D (2)da < Cyk"D"(| f*" V) < Cok™D"|(Mp)" | fIl, Yn = 1.
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On en déduit .
[rd
Cv| fll(kD)m

/1]
T >0

IMp)™ | =

et donc on a

pam)(My) >

On observe que la proposition précédente démontre en particulier que A(FE)
n’est pas radicale. On remarque que S, o My, = Mg, (4, pour tout ¢ € C.(G). Donc

—

RoT € A(FE), pour tout R € B(E) et pour tout 7' € A(E). Soit v € A(F). On a
V(R Th) _ V(R oT3)
v(T1) Y(12)
pour R € B(E), T1,T, € A(E) \ Ker(vy). Maintenant on fixe ¢ € C.(G), tel que
M, ¢ Ker(y) et on définit

A,:B(E) —C

par la formule

(48) A, () = 2 Me)

0L VR € B(E).

Il est clair que

Y(Ryo RyoMy)  7(BioRyoM;)

A (R, Ry) = - — AL (R)A(R,),
M) = ) 513 S )
pour Ry, Ry € B(E). Comme A, (I)=1,ona A, € /(l?) On remarque que
1
4.9 <AL (S)| < p(Sz), Va € G.
(4.9) 2052 A (S2)] < p(Se)

Nous avons le lemme suivant.
LEMME 4.1. Soit E un espace de Banach vérifiant (H1) et (H2).
i) Pour 6 € Gg, il existe vy € A(E) tel que

Yo(My)
o) = Yo(S 0?\@)’

pour ¢ € C.(Q) tel que M, ¢ Ker(vyy) et on a

(4.10) < |07 (2)| < p(S.), ¥z € G.

p(S-z)
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i1) L’application T : Gp 260 — Yo € A/(E') est un homéomorphisme de Gr sur
A(E) pour la topologie de Gelfand.

Preuve. Fixons 0 € évE et définissons
(4.11) To(M,) — /¢ 2)dx, Vo € C(G).

11 résulte de la définition de G5 que vp s’étend par continuité & A(FE) et il résulte du

théoréme de Fubini que cette extension est un élément de A(E). Nous allons prouver

que

o e(My)
(4.12) O(x) = oS0 M)’
On a

WMs,e) = [ S0 (@)da

:/¢(x—y dx—/¢ U+ y)de

/ o(x)0™ (2)dx = 07 (y)yp(M,).

Ainsi, on obtient (4.12). On remarque que (4.9) implique
1

4.13 - </ Yz < p(S:), Vx € G,

(4.13) o <07 < (5

ce qui acheve la démonstration de i).
Fixons v € A( ) et P € C.(G) tels que My, ¢ Ker(y). On pose

Hv(x)—% Vo e G.

Soit (¢n)n>0 C Ck(G) une suite qui converge uniformément sur K vers ¢ € Ck(G)
. Pour tout g € E, on obtient

|My.g — Mgl < / 16 — Blloo sup I, Il dy
K yeK

et cela entraine que lim,,_, o || My, — My|| = 0. Par conséquent, ’application linéaire
Ce(G)> ¢ — M, € A(E)

est séquentiellement continue et donc continue de C.(G) dans A(FE). Comme l'ap-
plication
()
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est continue de G dans C.(G) on voit que Papplication
T — 5y 0 My = Ms,(g)

est continue de G dans A(E). On en déduit que la fonction 6, est continue sur G.
On va maintenant montrer que 6, € G . Posons

n:C(G) > ¢ — y(My).

L’application 7 est une forme linéaire continue sur C.(G) et il existe donc une mesure
i ( cf. [15], Chapitre 3) telle que

_ /G é(z)du(x), Vo € C.(Q).

Cela montre que pour f, ¢ € C.(G), on a

A(My 0 My) = /G (&% F)(0)dp(t)

/ /ng t—xdx)d,u()

En utilisant le théoréme de Fubini, on obtient

oMy o 37) = [ o()( [ 0= a)dute))ds

/¢ WS 0 Mf)d

et
(4.14) (M) = /¢ 2)dz, Yo € Cu(G).

Par conséquent, on conclut que
| [ 0@ @)da] = p01)| < 1)

et donc 0, € C}; Définissons

par la formule



pour ¢ € C.(G) tel que My ¢ Ker(v). Nous avons TR = RT = I. Soit ) € Gp. Si
on fixe ¢1,...,¢0, € C.(G) et € >0, on a

swp | [ 65 @)z = [ 07 @ota)ds] < e

izlv"'v
pour tout # € é; tel que

€
sup |0y (z) — 07 (z)| < .
veUsupp(6s) (L4 sup;y g [10i]loc)m(Ussupp(e:))

On conclut que 7 est continue. On va maintenant montrer que R est continu. Soit
(7o) C A(E) une suite généralisée qui converge vers v € A(FE) pour la topologie
de Gelfand. On fixe f € C.(G) tel que v(My) # 0. Il existe B et § > 0 tel que

_ o (SzoM .
vg(My)] > 6, Va > . On a R(y,)(x) = %Mf)f) On obtient

R(Ya) (@)™ = R(7a) (1) 7' < 0 allllSs 0 My = S, 0 M|

<07YS, 0 My — S, 0 My|, Y,y € G, Va > 3.

On en déduit que la famille (R(74))a>s est équicontinue sur G. Comme R(7q)
converge simplement vers R(7), R(7,) converge uniformément sur tout compact de
G vers R(7y). Donc R est continu et la preuve du lemme est compléte. [

Avant de prouver le Théoréme 4.2, nous allons donner quelques résultats préli-

minaires.

PROPOSITION 4.3. Soit G un groupe topologique, et soit ¢ : G — R un mor-

phisme unitaire. Alors ¢ est continu si et seulement si ¢ est localement borné.

Preuve. Il est clair que tout morphisme continu est localement borné. Supposons
que ¢ est localement borné et soient U un voisinage de Og et M > 0 tel que ¢(U) C
[—M, M]. Soient € > 0 et n > 1 tel que % < €. Il existe un voisinage V de 0 tel que
nx € U, d’ou n|¢(x)| < M pour tout = € V. Par conséquent, |¢(x)| < € pour tout
x €V, et cela entraine que ¢ est continu en Og et donc continu sur G. [

COROLLAIRE 4.3. Soit E C L;,.(G) un espace de Banach vérifiant (H1) et (H2).

loc
—_—

Soit x € B(E). Alors, Uapplication
G2x— |x(S.)| € RT

est continue.
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Preuve. Soit K = K~! un voisinage compact de Og. D’aprés I’hypothése (H2),

on a

1 < M :=sup||S,|| < +o0.
zeK

On a, pour z € K,
Ix(x)] < M, |x(x)]7' < M.

On obtient,
—log M <log|x(z)| <log M, Vz € K,

et on en déduit de la proposition précédente que l'application x — log |x(z)| est
continue sur G. [

Maintenant, nous allons utiliser (H3). On rappelle que cette condition implique
que évE a la propriété suivante

XGp =Gp, ¥y € G.

Il est bien connu qu'un domaine de Reinhardt (cf. 'annexe 2) X contenant 0 est
monomialement convexe si est seulement si ¢’est un domaine log-convexe contenant
le polydisque de rayon Y(z), pour tout z € X \ {0}. De plus, un domaine de Rein-
hardt X tel que 0 € X est monomialement convexe si et seulement si X est le
domaine de convergence d’une série entiére (cf. [21]). La preuve du Théoréme 4.2
qui suit présente des analogies avec la preuve de résultats similaires (certainement

bien connus) pour les domaines de Reinhardt contenus dans C**.

Preuve du Théoréme 4.2. D’aprés la Proposition 4.2 et le Lemme 4.1, il
est clair que Gg n’est pas vide. On munit G de la topologie de la convergence
uniforme sur tout compact. Montrons d’abord que G} est compact. Nous allons

d’abord montrer que G}, est équicontinu sur G. Soit § € G}. On a

1
<0 Hz) < p(S,), Vz €G.
p(S-z)
Par conséquent, pour tout voisinage compact V de Og, on a
1
<07 (z) < Oy, Yo €V},
C_y,
oit Oy, = sup,ey, p(S:) < 400 et C_y, = sup,ey, p(S—z) < +oo. Fixons § > 0. 11
existe n > 0 tel que (Cyy)w —1 < det 1 — < L < 6. Lapplication z — nx est
-V n
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continue sur G et donc il existe un voisinage Wy de 0 tel que nz € V}, pour tout
x € Ws. Alors,

1
—— < 07 Y (nx) < Cy,, Vo € W;
C_y,
et
1
— <0z )g(CVO) Ve € Ws.
(O—Vo);

Cela entraine que

1—6<0 ' (2) <146
et par conséquent 671(0) —§ < 67! (x) < 071(0) + 4, pour tout x € W;s. Ainsi il est
clair que G est équicontinu en 0 et donc G, est équicontinu sur G. On a vu que

'ensemble {0‘1(x)}9€a¢ est borné pour tout x € G et il résulte de la définition de
E

ij}; que G est fermé dans G pour la topologie de la convergence uniforme sur tout
compact. Il résulte alors d’une variante standard du théoréme d’Ascoli ([37]) que
G}, est compact. Prouvons maintenant que G, est log-convexe. La question ne se

pose que si G1 a au moins deux éléments. Soient 7, et 7y € G tels que REE
On pose L = {z € C| Rez € [0,1]}. Pour A € L, on définit

Or(x) = |m () M (), 2 € G

Pour f € C.(G) et pour z € supp(f), on a

sup | f(@)07 " (0)] < |l sup ( sup (@) sup (@) ) < +oo.
el 1€[0,1] ™ zesupp(f) z€supp(f)

La fonction
GxL:(x,\) — f(x)0, (x) €C

est séparément continue et uniformément bornée et donc mesurable sur G x L (|20]).
On déduit alors des théorémes de Morera et de Fubini que pour tout f € C.(G), la

F:\— /Gf(x)e/(l(x)dx

est analytique sur la bande L. D’aprés le principe de Phragmen-Lindelof, on obtient

[ @6 @l
G

i:g)/ Pl ).

fonction F' définie par

|[F(A\)] <  max
ReAe{0, 1}

< max Sup)/f ‘772 ’|7]1.r

a€eR .T



ia ~ . . —~
€ G,ona |7 | € Gg.

En prenant en compte le fait que |n,| € (f?;g et que Z—;
De méme |y |"~ |1, € G et on obtient
[F(M)] < [|My]], VA € L.

Cela implique que 6, € é;, VA e L.

On va maintenant montrer que l'on a

(4.15) Gp= {9 € G167 ()| < sup |y~ (2)], Va € G}.

neGE

Soit 6 € G+ tel que 6 ¢ (f?;g Alors il existe ¢ € C.(G) et € > 0 tels que
(4.16) | / $(2)07 (@)da]> | M| + e
G

Soit K = supp(¢$). Comme la famille {qﬁn’l, neGLU {0}} est équicontinue sur K,
pour tout x € K, il existe un voisinage V, de x dans K tel que

sup [6(y)™(9) = o)™ (@] < 5 V0 € GEU {6}

La famille {V, },cx est un recouvrement d’ouverts de K, donc il existe a4, ..., a, € K
tels que K C Uj_,V,,. On pose V© = {z € K |2 ¢ V,,}. Définissons K; =V, et

K; = Vai N (Uj?fivzlj)cv

pour 1 <7 <p. On a

’ /K o(z)n~ " (x)dx — Z_p: d(a)n (a:)m(K;)
|

i=1 v K

P
€ €
< dr =
_;AﬁWQx

Nous avons, pour 1 € G,

(p(x)n~ (z) — <b(ai)n‘1(ai))d‘”’

|
w
2
=
|‘M
2
=
I
Wl ™

‘/Kﬁﬁ(x)ﬁ‘l(:r)dx— qu(az)n—l(az)m(l(z) < %)
’/;<¢(x)91(x)dx_z¢(az)91(az)m(Kz) S%




et
| [ ot @a— [ ote @ite] = || [ oo wite|| [ oo @] > e

et donc nous obtenons

> dlan ™ am(K) = D ola)0 (a)m(K)
i=1 =1
Par conséquent, on a

(07 (ar), -, 07 (ap)) # (07 (@), .,n " (ap)), Vi € G
Posons
¢ = { (log|n(ay)], . log In(a,)]). n € G }.

—~

Comme G, est compact, C est convexe et fermé et

(logf(ay),...,logb(a,)) ¢ C.
Dong, il existe une forme linéaire £ sur R? telle que
£((10g8(ar), - 1og8(a,))) > sup £((log[nar)], ., og n(a,)]) ).
n€GE
On pose
A= {(041, ey ) € RP |y log 0(ar)+...+ap log O(ay,) > sup (aq logn(ar)+...+ay 1og7](ap))}.
nGGg
Comme

sup [log ()] < +00,

nGGg
pour 1 <7 < p, A est un ouvert et comme AA C A, pour A > 0, ANZP # (). Soit
(n1,...,np) € ANZP. 1l résulte de la définition de A que l'on a

0~ (a7™ ...a;™) > sup |n~ (a7™ ., "7)].
n€Gp
Cela montre que
{0 Gllo (@) < swp [y (@)} € G,
neGp

ce qui démontre (4.15). O
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COROLLAIRE 4.4. On a
Ge={0eG|10742)| < pam(S.) , Yz € G},

ot pap)(Sz) = SUD__ 155 |AL(Sz)|. On rappelle que A, est défini par la formule

(4-8).

COROLLAIRE 4.5. G est connexe st et seulement si G est connexe.

5. Quasimesures

Dans cette section, nous allons donner quelques résultats concernant la représen-
tation d’un multiplicateur en tant qu’opérateur de convolution. Soit By ’ensemble
des parties boréliennes de G. Une mesure sur GG est une application

,U:BG,/L—>(C

de la forme p = py; — po + tus — g, oU p; est une mesure positive sur G pour
i=1,...,4 telle que p;(K) < 400, pour tout compact K C G et ou

Be, ={U € Bg | sup 11;(U) < 400, i =1, ...,4}.

Notons M(G) l'ensemble des mesures sur G. Le théoréme de représentation de
Riesz montre que chaque forme linéaire continue sur C.(G) peut étre représen-
tée de maniére unique sous la forme L(f) = [, f(2)dur(x), ou py € M(G). No-
tons M,(G) 'ensemble des mesures sur G a variation bornée, muni de la norme
|l a ) = |1|(G), qui peut étre identifié comme ci-dessus avec le dual de C.(G).
Nous désignerons par M.(G) ’ensemble des mesures a support compact sur G. L’es-
pace M(G) sera muni de la topologie vague. Rappelons qu’une suite généralisée
(o) C M(G) converge vaguement vers p € M(G) si et seulement si

/G F(@)d(z) = lim /G F(@)dpa(z), Vf € CG).

Nous avons besoin des définitions suivantes pour introduire les résultats de Gau-
dry exposés dans ([13]).

DEFINITION 4.3. Soit K un compact de G. On pose

Dk(G) = {U €C(G)|u=>_fixgi fir gi € Ck(G) et Y | fillsollgilloo < —I—OO}.
i=1 i=1
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On munit Dg(G) de la norme :
lullprie = inf{z 1 fillscllgilloolu =D fixgis fir 9 € Cr(@et Y filloollgilloo < +OO}-
i=1 i=1 i=1

DEFINITION 4.4. Soit D(G) = UimDg(G) muni de la topologie limite inductive

localement convexe. On appelle quasimesures les éléments du dual D(G)" de D(G).

On remarque que l'espace D(G) est dense dans C.(G) (cf. [13]). Nous avons le

théoréme suivant.

THEOREME 4.4. (Gaudry) Pour tout M opérateur de C.(G) dans l’espace des
mesures M(G), qui commute avec les opérateurs de convolution avec une fonction

de C.(Q), il existe une quasimesure p telle que
Mf = s f, Vf € C.(G).

On remarque que pour tout f € C.(G), Papplication ¢ — f * g est continue
de D(G) dans D(G) et pux* f, pour f € C.(G) est une quasimesure définie par la
formule

<pxf,g>=<p,fxg> Vg DG).
Si f € D(G), alors la fonction

prf:G3y—< i, flx—y)>

est continue sur G. D’aprés le Théoréme 4.4, la restriction & C.(G) d’un multiplica-
teur sur LP(G), ou G est un groupe LCA et p > 1 est définie comme la convolution
avec une quasimesure (cf. [13], [3]). D’autre part, Edwards donne un théoréme de
représentation valable pour les multiplicateurs de C.(G) dans M,.(G). Posons

B(G)={Ff. | € L'(G)}
et
IF s = 1fllp @)
Nous désignons par P(G) le dual de B(G). Les éléments de P(G) sont appelés des

pseudomesures. Notons P!(G) I'ensemble de toutes les pseudomesures telles que
s f € My(G), pour f € C.(G). Nous avons le théoréme suivant (cf. [10]).

THEOREME 4.5. (Edwards)
1) Les opérateurs linéaires continus T de C.(G) dans M,(G) qui commutent avec les
translations sont exactement ceuzr de la forme :
Tf=sxf VfeCQ),
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ot s € P1(G).
2) Les opérateurs linéaires continus T' de C.(G) dans M.(G) qui commutent avec les
translations sont exactement ceuzr de la forme :

Tf=sxf ¥feC(G),
ol s est une pseudomesure a support compact.

De plus, ce résultat implique qu’'une quasimesure & support compact est une
pseudomesure [13]. La transformée de Fourier d’une pseudomesure s peut étre définie

de la maniére suivante : § est la forme linéaire continue sur L'(G) donnée par
() = s(f)-

On remarque que § peut étre considéré comme un élément de L>®(G). D’aprés le
Théoréme 4.5, tout opérateur 7' de C.(G) dans M,(G) continu pour la topologie
vague de M(G) commutant avec toute convolution avec une fonction de C.(G),

vérifie :

(4.17) Tf=hf vfeC.(G),

~

ou h € L®(@G). Une représentation similaire existe aussi pour les multiplicateurs sur
LP(G), ou p <1< +oo (cf. [3]).

6. Théoréme de représentation

1
loc

Banach satisfaisant (H1), (H2) et (H3) nous notons comme précédemment
M¢ . f — f * ¢

I'opérateur de convolution associé a ¢ € C.(G). En utilisant des arguments de [13]

6.1. Approximation d’un multiplicateur. Si E C L; (G) est un espace de

et [14], on obtient le lemme suivant.

LEMME 4.2. Soit E C L}, .(G) un espace de Banach vérifiant (H1), (H2) et (HS3).
Pour tout M € M(E), il existe une suite généralisée (¢o) C Ce(G) tel que :
i) M = lim, My, pour la topologie forte des opérateurs.
i) | Mg, || < C||M||, ou C est une constante indépendante de M.

Preuve. Fixons M € M(E) et f € E. On définit T} : G — E par la formule

T(x) = xM(xf), x € G.
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Il est facile de voir que 7T est continu de G dans E. Notons 15 I'élément neutre de
G. Soit (ko) C L'(G) une suite généralisée telle que k, € Co(G), lkall i@ = 1,
ko(x) > 0, et lim,, fx¢V ka(x)dx = 0, pour tout voisinage V de 15. Nous avons

1i£n(k’a * Tf)(lé) = Tf(l@) =Mf VfekFE.

Définissons Y, (f) = (ko *T¥)(15). Nous allons montrer que 'opérateur Y, est défini
par la convolution avec la quasimesure k,u. Nous remarquons qu’en général le pro-

duit d’une quasimesure avec Fg, pour g € Ll(@) nous donne une autre quasimesure
(cf. [13]). Ici

< kafty g >=< 1, kag >, ¥g € D(G).

Comme E; est une fonction & support compact, Eu est une pseudomesure. Nous
avons, pour f € D(G), z € G,

Y, f(x) = éka<x>x1<x>M<xlf><x>dx
- /éka(x)xl(w) <ty OCM )y — ) > dy
= /@ka(x) < s X(=y) fy — ) > dx

=< [y, (/A ka(x)x(—y)dx)f(y —)>

G

=< 1y, (ko) () f(y — ) >= (ke * f)(2).

De plus, nous obtenons le controle de la norme de 'opérateur Y,. En effet,

Vsl = ko = T = | [ Bal0rx MO |

< /Aka(x)Hle(xlf)de < |MII£]l
G

Maintenant pour approximer M par une suite généralisée d’opérateurs de convolu-
tions avec des fonctions de C.(G) il suffit d’approximer les opérateurs Y,. Dans ce
but, posons v = E;,u. On note V 'opérateur de convolution avec v. Considérons une
suite généralisée (hg) C C.(G) * C.(G) telle que :

i) [lhs]l116) = 1, pour tout 5.

ii) hg s’annule en dehors d'un compact K fixé.

iii) hg(x) > 0, Vo € G.
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iv) Pour tout voisinage O de O, limp [, hs(z)dz = 0.
Alors, hg * f converge vers f dans E, pour tout f € E. Posons

Vs(f) = V(hgx f), Vf € E.
Nous avons

lip [Vaf = V|| =0, ¥f € E.

De plus, il est facile de controler la norme de Vj. En effet, pour tout f € C.(G), on
a

Vof = Vfxhg
et
Vol = s« VIl = | [ nos, (v ray

< [ s,V )y < (suplisyl) IV

G yeK

Ainsi, nous obtenons [|[Vs|| < C||V]|, ot C' est une constante. D’autre part,
Vaf = (wxhg)x f, f € C(Q).
Nous avons, pour g € D(G),
<vxhg g>=<v,g%xhg >=< 1y, / (Syhg)(x)g(y)dy > .
G
On rappelle que v € P(G) et Syhg € Co(G) x C.(G). 1l est facile de voir que
C.(G) x C.(G) C B(G).

En effet, pour f,g € C.(G), f*g=F YFfFg) et comme Ff, Fg € LQ(CAJ), on a

~

(FfFg) € L'(G). Observons que

<v*hg g>= /G < Uy, (Syhg)(x) > g(y)dy.
On en déduit que la quasimesure v * hg est la fonction définie par
(v * hg)(y) =< vy, hg(x —y) >=<v,Syhg >, Yy € G.
La fonction

G:Goy— (Gax— /G(Syhg)(x)x(x)dx) c 1(0)

~

est continue de G dans L'(G). En effet,

Gy) : x — x(Whs(x ),
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pour tout y € G. 1l est facile de voir que pour ¢ € C’C(@) la fonction
y— (CA? Sx — x(y)¢(><>>

est continue. Compte tenue de la densité de C,(G) dans L!(G) on obtient que G
est continue car c’est la limite uniforme d’une suite de fonctions continues. Donc la

fonction
G >y — Syhs € B(G)

est continue de G dans B(G). On en déduit que v * hg € C.(G). Ceci achéve la
démonstration. [
Nous allons maintenant prouver le Théoréme 4.3.

6.2. Preuve du Théoréme 4.3. Fixons M € M(E) et 0 € GNE Soit (¢a) C
C.(G) une suite généralisée telle que (My, ) converge vers M pour la topologie forte
des opérateurs et tel que ||M, || < C|M|. Nous avons, pour § € Gg et pour

¢ € C(G),
/¢a ( )dl)ﬁ Vy € G

Etant donné que
16ab oo < |1 Mg, || < Cl M),

quitte & remplacer (¢,) par une sous-suite généralisée convenable, nous obtenons
que (¢,0~1) converge pour la topologie faible* o(L>(G), L'(G)) vers une fonction
hag € L®(G). De plus, on a ||y gllec < C||M||. Comme

ligl/é%@‘l(x)g(x)dx = /éhM,e(x)g(x)dx, Vg € L'(G),
on trouve

lim /@ Sad1(X) 10T (x)g(x)dx

= /é hars ()07 (0)9(X)dx, Vf € Cu(G), Vg € L*(G).
Cela implique que la suite généralisée
(F(Mo, £)67)) = (F(@ax £)07) = (da671F077)
converge pour la topologie faible de LZ(@) vers hM,gf/H*\l . Par conséquent,
lim (M, O = F N harof6),
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au sens de la topologie faible de L?(G). D’autre part par construction,
tim (M, f) — (M) = 0. ¥f €

et on obtient pour g € C.(G),

/G 900~ () My f — MF)()dy| = 0.

lim
(e}

On remarque que les fonctions (M f)0~! et f_l(hMﬂf/e_\l) définissent la méme forme
linéaire continue sur C.(G) pour chaque f € C.(G). Nous obtenons

(Mf)0~(z) = F Y haro f0-1)(z), pp., Vf € Cu(G).

Notons que (M f)§~! = f‘l(hMﬂf/H*\l) € L2(G). Ainsi, pour presque tout x € G,
on a

FIMFOT)X) = haro)F(F07)(x), Vf € Cel(G).
Posons pour M € M(E), § € G}, et pour presque tout x € G

har(6x) = hars(X)-
Nous avons, pour tout § € GJEC et pour presque tout y € @,

MF(6x) = ha(8x) F(0x), V[ € C.(G).

Cela compléte la preuve de I’assertion i).

Prouvons maintenant ii).
Soient U un ouvert de C? et Il : U — G une fonction analytique. Comme
pour tout A € U, II(\) € Gg, nous avons

sup [TI(N) ™ (2)| < sup p(S,) < sup [|S, | < +o0,
zeK zeK rzeK

pour tout compact K C G. Pour tout x € @, la fonction
G xU 3 (2,)) — dal)I(N) "} (2)x(—2)

est séparément continue et uniformément bornée et donc c’est une fonction me-
surable sur G x U, voir [20]. Soient Dy, ..., D, des disques ouverts de C tels que
Dy x...x D, CU. Pour \j, j # 1 fixés et pour tout triangle T C D;, en utilisant le
théoréme de Fubini, on a

/T/G%@H(Ah o Ap) T @)X (—x)d N
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/ oz /H()\l, )\p)_l(a:)d)\i>dx.

Comme \; — II(Aq, ..., \,) ! (x) est analytique sur U;, nous obtenons d’aprés le
théoréme de Morera que la fonction

D3 A —>/G¢a(:z:)1'[()\1,...,)\p)1(3:)x(—x)dx

est analytique, et la fonction

032 — F(@IN ™) 0 = [ 6ule)IN) 7 (@)x(=a)do
est séparément analytique, donc analytique sur U. On pose
Ay:G3y— &Z(H()X) € H>®(U).
Nous avons pour tout «,

1Aall oo < Cf|Mg, |-

(GH>=(U))

La suite généralisée (A,) C L®(G, H*®(U)) est uniformément bornée. Munissons U
de la mesure de Lebesgue. Nous pouvons identifier le dual de L'(U) a L>*(U), la
dualité étant définie par la formule

< f,g>= /f x)dz, Vf € LY(U), Vg € L=(U).

L’espace H>(U) est fermé pour la topologie a(LO"(U), Ll(U)). On pose
HEWU) ={f e L'(U)| < f,g>=0,YgeH=U)}.
On peut identifier le dual de H°(U) := L*(U)/H(U) avec H>(U). Posons
<P(f).g>=< f,9> Vf € L'(U), Vg € H*(U),

ou P : Ll(U) — LY(U)/H5(U) désigne la surjection canonique. Munissons main-
tenant G de la mesure de Haar. Nous pouvons identifier le dual de L'(G, H>(U))
et LOO(G, H>(U)), la dualité étant donnée par la formule

< fg>= [ <0000 > dx. VF € LG HE(U). Vg € L¥(G 1))
On peut extraire de (A,) une suite généralisée qui converge pour la topologie faible*

o (17(G 1= (), LG 2 (U)) )
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vers une fonction Hy g € L (G, H>(U)). On notera aussi (Ay) cette suite généra-
liste. On a

i [ <9000 8a0)() > dx

_ /G < 900)(), Hun(x)() > dx, ¥g € LNG, H2(U)).

Posons Ly : H*(U) > F — F(\), pour tout A € U. Notons que Ly € H(U),
pour A € U. Fixons g € LY(G) et définissons G € L*(G, H=(U)) par la formule

GO = 900 L,

pour tout A € U, pour presque tout y € G. Nous avons pour presque tout x € CAJ,

<G0)(); Aa)() >=g()ALX)(N), VA € U
et
<G00, Hun(x) () >= g0)Hun(x)(A), VA € U.

On en déduit que

ligl/ég(x)cg;(ﬂ(%)x)dxzf

G

g(X)HM,H(X)()‘)dX‘

En utilisant la définition de hj; donnée dans la preuve de i), on conclut que pour
presque tout x € G,

Hyn()(\) = har (I ), WA € U
Nous obtenons que pour tout A € U et pour presque tout x € @,

M (IO) = Hu()WF (LX), Vf € CG). D

7. Annexe 1 : Les Bornés de C.(G)

Nous allons donner une caratérisation simple des bornés de C.(G). Nous allons
utiliser le lemme suivant, certainement bien connu.

LEMME 4.3. Soit G un groupe LCA et soit S C G. Alors les deux conditions
sutvantes sont équivalentes.
i) S est relativement compact.
ii) Toute suite d’éléments de S posséde un point d’accumulation.

102



Preuve. L’implication (i) = (i7) est vérifiée dans tout espace topologique séparé.
Supposons que S C G n’est pas relativement compact. Soit V = V! un voisinage
compact de l'unité dans G. Soit x; € S. On va construire par récurrence une suite
(T )neny d’éléments de S telle que z,V N z,V = 0, pour p # ¢. Supposons qu’on
a construit une suite finie (xy, ..., x,) vérifiant cette propriété. Comme S n’est pas
relativement compact U,<,,2,V? ne contient pas S. Soit z,,.1 € S tel que z,,,11 ¢
Unem@n V2 Comme Z,,41 € 2,V? xpV Nz, V = 0, Vn < m et la suite finie
(Tn)n<m+1 posséde la propriété cherchée. On peut donc construire par récurrence
une suite (z,)nen telle que x,V Nz, V = 0, pour p # q. Soit x € G et supposons
que z, € zV. Alors x € x,V, ce qui prouve que zV contient au plus un terme de la
suite (x,)n>0 et cette suite n’a évidement aucun point d’accumulation dans G. [

La proposition suivante montre que les conditions suivantes, évidemment suffi-

santes caractérisent les bornés et les suites convergentes vers 0 dans C.(G).

PROPOSITION 4.4. 1) Un ensemble B C C.(G) est borné si et seulement s’il
vérifie les deux conditions suivantes :
i) Usepsupp(f) est relativement compact.
i) 5D e | flloo < -+oo.
2) Une suite (¢n)nen C C.(G) converge vers 0 pour la topologie de C.(G) si et
seulement si il existe K € K tel que supp(¢,) C K, pour tout n € N et

lim ||¢n|le = 0.

n—-+00

Preuve. Soit B une partie bornée de C.(G). Comme l'inclusion
i: C(G) — Cy(G)
est continue, Cp(G) désignant ’ensemble des fonctions bornées sur G, on a

sup || flloo < +00.
feB

o

Supposons que Usepsupp(f) n’est pas relativement compact. Alors

S =Usepf(C\{0})

n’est pas relativement compact dans G. Soit (z,),en une suite de S qui n’a aucun
point d’accumulation dans G. Pour tout n € N, il existe f,, € B tel que f,(x,) # 0.
On pose

) = 3 190

2" )]
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pour tout g € C.(G). Cette série est bien définie car, (x,),eny n’ayant aucun point
d’accumulation, I'intersection de (x,,),en avec le compact supp(g) est finie pout tout
g € C.(G). On voit que p est une semi-norme. Soit K € K et soit

Uxk={n>1|z, € K}.
Alors

mm:E%@%%%scmmu,

n

pour g € C.(G), ou Cx = ZneUKm < 400 avec la convention Cx = 0
si Ug est vide. Ceci prouve que la semi-norme p est continue pour la topolo-
gie de C.(G) et I'ensemble {p(f)}sep est borné, ce qui est absurde. Par consé-
quent, Usepsupp(f) est relativement compact et B vérifie la propriété i). Si la suite
(dn)nen C Ce(G) converge vers 0, 'ensemble {¢,, },en est un borné de C.(G) et donc
K = U,>osupp(¢,) est compact. D’autre part comme l'injection C.(G) — Cy(G)

est continue, lim,_, ||¢n]|c = 0.

8. Annexe 2 : Les domaines de Reinhardt de C"
Soit
YV:C"32z— (|z1], o |2n]) € RT™
DEFINITION 4.5. Un domaine U C C" est appelé domaine de Reinhardt si
yw)) =U.

Pour a = (ay,...,a,) € R™, on note D(a) le produit dans C" des disques de C
de centre 0 est de rayon a; pour ¢ =1, ..., n.

DEFINITION 4.6. Un domaine de Reinhardt est appelé :
1) complet si D(Y(z)) C U, pour tout z € U NC*",
2) log-conveze si {(log|z1|,...,log|zn|), z € UNC*"} est un convexe de R".

DEFINITION 4.7. Soit X un sous-ensemble de C". Soit A C X et G une famille
de fonctions continues sur X. On pose

Ay = (o € X||f(@)] < sup|f(u)] ¥f € G}
ue
L’ensemble ;1; est appelé l'enveloppe G-convere de A dans X.

DEFINITION 4.8. Un ensemble X est appelé G-convexe si f/(\g est compact pour
tout compact K C X.
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On dit qu’un ouvert X est mondmialement, polynomialement ou holomorphi-
quement convexe si X est G-convexe pour G respectivement égal a la famille des
monomes z1"...z%, nqg > 0,...,n > 0, des polynomes Clz, ..., z,] ou des fonctions
holomorphes sur X.

DEFINITION 4.9. On dit qu’un ouvert X C C" est un domaine d’holomorphie s’il
eriste f € H(X) qui ne peut se prolonger en une fonction holomorphe au voisinage

d’aucun point de la frontiere de X.

THEOREME 4.6. Soit X un domaine de Reinhardt de C™ contenant Ocn. Alors
les conditions suitvantes sont équivalentes :
1) X est mondomialement conveze.
2) X est polynomialement convere.
3) X est holomorphiquement conveze.
4) X est un domaine complet et log-conveze.

5) X est le domaine de convergence d’une série entiére.

Le lecteur peut trouver une démonstration du Théoréme 4.6 dans le Chapitre 1
de [21]. Soit maintenant X C C*" un domaine de Reinhardt. On obtient un résul-
tat analogue au Théoréme 4.6. (certainement bien connu, mais que nous n’avons
pas trouvé dans la littérature) en remplagant les monomes par les applications
(215 ooy 21) — 270 020%, M, .., g, € Z, les polynomes par les polynomes de Laurent
et la condition “complet et log-convexe” par la condition “log-convexe”. La démons-
tration du Théoréme 4.6 utilise des idées semblables a celles suggérées a l'auteur par
son directeur de thése pour établir ’équivalence des analogues des conditions 1), 2)
et 4) pour les domaines de Reinhardt de C*".
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Résumé. Un opérateur borné M sur un espace fonctionnel est appelé multiplica-
teur s’il commute avec les translations. Il est bien connu que pour tout multiplicateur
M sur LP(G) (1 < p < 400) il existe hy € LOO((A}’) tel que ]\//[7 = hyf,Vf € C.(GQ),
ou g est la transformée de Fourier de g. Nous généralisons ce résultat. Tout d’abord
on traite les multiplicateurs sur des espaces de Banach a poids sur R et on obtient
que tout multiplicateur posséde un symbole L> ou H* sur une bande du plan com-
plexe reliée au spectre du shift. On démontre aussi un théoréme de représentation
pour les opérateurs de Wiener-Hopf sur des espaces a poids sur RT. Ensuite, on
considére les multiplicateurs (resp. des opérateurs de Toeplitz) sur des espaces de
Banach de suites sur Z (resp. sur Z") trés généraux. Finalement, on se place dans
un cadre abstrait et on s’intéresse aux multiplicateurs sur des espaces de Banach F
de fonctions sur un groupe localement compact abélien G vérifiant des conditions
trés faibles. On prouve que pour tout operateur borné M sur E qui commute avec
les translations, il existe hys € LOO(GE) tel que Mf haf, Vf e C. (G), ou Gp est
un sous-ensemble convenable du groupe des morphismes continus de G dans C* et
g est une transformée de Fourier généralisée de g définie sur évE
Mots-clés : multiplicateurs, shift, transformée de Fourier, translations

Abstract. A bounded operator M is called multiplier if M commutes with the
translations. It is well known that for every multiplier on LP(G) (1 < p < +0o0),
there exists hys € LOO((A}’) such that J\//[\f = huf, Vf € C.(G), where g is the
Fourier transform of g. We generalize this result. First we consider the multipliers
on weighted spaces on R and we obtain that every multiplier has a L* or H*>
symbol on a complex strip related to the spectrum of the shift. We also prove
a representation theorem for Wiener-Hopf operators on weighted spaces on RT.
Next, we consider the multipliers (resp. Toeplitz operators ) on very general Banach
spaces of sequences on Z (resp. Z*1). Finally, we consider an abstract setup and we
are interested to study the multipliers on Banach spaces of functions on a locally
compact abelian group G satisfying some weak conditions. We prove that for every
bounded operator M commuting with translations there exists hys € LOO(CTE) such
that ]\//\[? = huf, Vf € C.(G), where Gp is a suitable subset of the group of the
continuous morphisms from G into C* and g is a generalized Fourier transform of g
defined on GNE
Keywords : multipliers, shift, Fourier transformation, translations
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